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D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdnasi s¢ do wspdlnych wymagdatechnicznych
dotyczcych wykonania i odbioru robot, ktére zostanykonane w ramach projektu
»-Remont drogi gminnej Nr 155006N".
1.2. Zakres robét obgtych ST
Wymagania ogodlne natg¢ rozumi€ i stosowa w powigzaniu ze Specyfikacjami Technicznymi
dotyczcymi robét drogowych.
1.3. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione poagj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.3.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie ddoacy budynkiem, stanowty catg¢ techniczno-
uzytkowg (droge) albo jego cgé¢ stanowgca odebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiek
mostowy, korpus ziemny, exet)
1.3.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchuplogtoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz ze wszelkimi uggdzeniami technicznymi zekanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.3.4. Dziennik Budowy - opatrzony piecxia Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami,
stzacy do notowania wydar#ezaistniatych w czasie wykonywania zadania budoegan rejestrowania
dokonywanych odbioréw robot, przekazywania paleceinnej korespondenciji technicznej peuatey
Inspektorem nadzoru, WykonaavicProjektantem.
1.3.5. Jezdnia- cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.
1.3.6. Inspektor nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyzoaez przez
Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydkwna), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.
1.3.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonaywpowaniona do kierowania robotami
i do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kokitva
1.3.8. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamisgmai awaryjnego postoju
i pasami dziejcymi jezdnie.
1.3.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhgzenia.
1.3.10. Korpus drogowy - nasyp lub ta &¢ wykopu, ktora jest ograniczona kosondrogi
i skarpami rowow.
1.3.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celwzehia w nim konstrukcji
nawierzchni.
1.3.12. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakwegte przez Zamawigjego,
niezkedne do przeprowadzenia wszelkich badprob zwhzanych z ocenjakasci materiatdw oraz robot.
1.3.13.Materialy - wszelkie tworzywa niezidne do wykonania robot, zgodne z Dokument&ecpjektovy
i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane ptaspektora nadzoru.
1.3.14. Nawierzchnia- warstwa lub zespdt warstw ghicych do przejmowania i rozktadania ofyein od
ruchu na podtze gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

Podbudowa - dolna czs¢ nawierzchni stigca do przenoszenia oboéh od ruchu na podie.
Podbudowa mie sktada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.
1.3.15. Niweleta- wysokdciowe i geometryczne rozwigdie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.
1.3.16. Pas drogowy- wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczania
w nim drogi i uradzen (konstrukcji) zwazanych z drogoraz drzew i krzewéw. Pas drogowy ragownie:
obejmow& teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy ademn chronacych ludzi
i srodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.3.17. Pobocze- cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyevase pojazdow,
umieszczenia ugdzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychygsa jednoczanie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.
1.3.18. Podiaze - grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchgido gebokasci przemarzania.



1.3.19. Polecenie Inspektora nadzoru- wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przepekisra
nadzoru, w formie pisemnej, dotyce sposobu realizacji robot lub innych spraw gzanmych z
prowadzeniem budowy.

1.3.20. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczrddza autorem Dokumentacji Projektowe;j.
1.3.21. Przedskwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego gm#enia drogowego lub
modernizacja (zmiana parametrow geometrycznycly traplanie lub przekroju podiym) istniejcego
pofaczenia.

1.3.22. Przetargowa Dokumentacja Projektowa- cz$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterystyki wymiary obiektu bdacego przedmiotem robét.

1.3.23. Rejestr Obmiardw - akceptowany przez Inspektora nadzoru rejestrzimerowanymi stronami
stuzgcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wyliggzeszkicow i
ewentualnie dodatkowych aaknikéw. Wpisy w Rejestrze Obmiarow podlegajotwierdzeniu przez
Inspektora Nadzoru.

1.3.24. Rekultywacja - roboty majce na celu upogzkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniawlate@go.

1.3.25. Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét mdowlanych — zbiér zasad, wymagia
oraz opiséw technologicznych dotgcych wykonania poszczegélnych czyieio zwigzanych z
wykonaniem zadania budowlanego. W dalszefaizspecyfikacja techniczna wykonania i odbioru 1obé
budowlanych bdzie hazywana dla uproszczenia Specyfikdgchniczg, oznaczogw skrécie ST.

1.3.26. Slepy Kosztorys- wykaz robét z podaniem ich #id (przedmiar) w kolejnézi technologicznej
ich wykonania.

1.3.27. Zadanie budowlane - cz$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanaydia odebrg catcsé
konstrukcyjm lub technologiczp zdolm do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji
techniczno-aytkowych. Zadanie m@ polega na wykonywaniu robét zwranych z budow
modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgtbudowli drogowej lub jej elementu.

1.4. Ogdblne wymagania dotycgce robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za ich zgodio

z Dokumentagj Projektove, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.4.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajcy w uzgodnionym wczgiej terminie przekae Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjmy Dziennik Budowy oraz dwa egzemplarze
Dokumentacji Projektowej i dwa komplety ST.

1.4.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa to dokumentacja, ktgr Wykonawca otrzymuje od Zamawiapgo w
ramach przetargu. Sktada @i nas¢pujacych czsci: Wskazéwki dla Oferentow i Formularze, Warunki i
Dane Kontraktowe, Specyfikacje TechniczneSlepe Kosztorysy , Przetargowa Dokumentacja
Projektowa.

Rysunki zamieszczone w dokumentacji przetargoveejasti tylko podstaw do wykonania przedmiardw i
okreslenia ceny jednostkowej. Podstawwykonania robdt g Specyfikacje Techniczne i Projekt
Wykonawczy.

1.4.3. Zgodnéé Robot z Dokumentach Projektowsg i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Technicznaz ododatkowe dokumenty przekazane przez
Inspektora Nadzoru Wykonawcy stangwizes¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w &ho
jednym z nich g obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dolentacji. Wykonawca
nie maze wykorzystywa bledéw lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu veini
natychmiast powiadori Inspektora Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich mmiab poprawek. W
przypadku rozbiencsci, opis wymiarOw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow. Wszstki
wykonane Roboty i dostarczone materiadgdozgodne z DokumentacProjektovg i ST. Dane okrdone w
Dokumentacji Projektowej i w STebla uwazane za wartixi docelowe, od ktérych dopuszczalng s
odchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatdbwenabntow budowli mugzby¢
jednorodne i wykazywabliskg zgodndé¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mog
przekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadkly materiaty lub roboty niectla w petni



zgodne z DokumentagcpProjektowy lub ST, i wplynie to na niezadowadej jakas¢ elementu budowili, to
takie materiaty bda niezwtocznie zagpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy
1.4.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy
Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogziem w sposéb uzgodniony
Z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, @jsodch i iléciach okrélonych przez Inspektora
nadzoru, tablic informacyjnych, ktérych déebedzie zatwierdzona przez Inspektora nadzoru. Tablice
informacyjne kda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.
Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podleggboej zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony
w Cere Kontraktows.
1.4.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowkek zné& i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dabe
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawceabtzie:
a) Utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody gtajj,
b) Podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie ¢sido przepiséw
i norm dotyczacych ochronysrodowiska na terenie i wokdt Terenu Budowy orgdie unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wlasroi  spotecznej i innych,
a wynikapcych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢ptivie jego sposobu
dziatania. Stosgf sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgd na:
1) Lokalizacf baz, warsztatéw, magazynow, skltadowisk, ukopomgdiojazdowych
2) Srodki ostrandici i zabezpieczenia przed:
i)zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekow wodnychapyi lub substancjami toksycznymi,
i) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
iil) mozliwoscia powstania pzaru.
1.4.6. Ochrona przeciwpaarowa
Wykonawca bdzie przestrzeggprzepiséw ochrony przeciwparowe;.
Wykonawca bdzie utrzymywad sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach  rowiych, mieszkalnych
i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materialy latwopalne ¢1l3 sktadowane w sposOb zgodny 2z odpowiednimi przepisa
i zabezpieczone przed dgstm osoOb trzecich. Wykonawcadzie odpowiedzialny za wszelkie straty
spowodowane p@arem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t afiveez personel Wykonawcy.
1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktére w sposdb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.
Nie dopuszcza siuzycia materialtdow wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wigkszym od
dopuszczalnego, okdlenego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materialy odpadowezydte do robdt bdg mialy swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniorn jednostlk, jednoznacznie okéljace brak szkodliwego oddziatywania tych materialéay n
srodowisko. Materialy, ktéregsszkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpkaczeniu robét ich
szkodliwgi¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpdpy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. zéd wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawi@j powinien
otrzyma zgodt na wycie tych materialtdw od wdaiwych organow administracji patwowej. Jeeli
Wykonawca uyt materiatdbw szkodliwych dla otoczenia zgodnie 3eecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaayaj
1.4.8. Ochrona wtasnéci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji ha powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadgdabych wigcicielami tych urzdzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez damajgcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wégiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyighinstalacji i urgdzen
w czasie trwania budowy. Wykonawca zobgmeiny jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezeyw
czasow dla wszelkich rodzajéw robét, ktére mapyé wykonane w zakresie przefmia instalacji i
urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadérrispektora nadzoru i wladze lokalne o zamiarze
rozpoczcia robot.
1.4.9. Ograniczenie obaizen 0si pojazdow



Pojazdy lub tadunki powodage nadmierne obgienie osiowe niedulg dopuszczone naviezo ukaiczony
fragment budowy i Wykonawcaetlizie odpowiedzialny za naprawwszelkich robét w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora dladz

1.4.10. Bezpiecaestwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedbie przestrzegaprzepiséw dotyceych bezpieczestwa i higieny
pracy. W szczegdlldoi Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowniaz nie spetniggych odpowiednich wymaga
sanitarnych. Wykonawca zapewniddzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczaie, socjalne oraz
sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oré& d
Zzapewnienia bezpieafstwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymafgakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w Cenie Kontraktowe;j.

1.4.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremroboét i za wszelkie materialy i wdzenia gywane na
budowie od daty rozpoeeia robét do daty wydania potwierdzenia zZ@daenia robot przez Inspektora
nadzoru. Wykonawcaghzie utrzymywa roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymaowgrmo by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowadjiblgmenty byly w zadowalgym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznegdi \Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyiea to
na polecenie Inspektora Nadzoru powinien rozgboaboty utrzymaniowe nie pdiej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

Uszkodzenia powstate na skutek ztego, lub brakaymmtania Wykonawca naprawi na wkasny koszt.
1.4.12. Stosowanie sido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest zna wszystkie przepisy wydane przez whladze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktorg 8 jakikolwiek sposéb zwizane z robotami

i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie fy@w, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia
robot. Wykonaweca dulzie przestrzedapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych adzeir lub metod i w sposéb
ciggly bedzie informowé Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedatgevkopie zezwolg i inne
odnane dokumenty.

1.4.13. Réwnowanosé norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotaneg &«onkretne normy lub przepisy, ktére spetnimajg materiaty,
sprzt i inne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadaoty, lgda obowhzywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyath norm i przepisow, o ile w kontrakcie nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane wyorprzepisy g panstwowe lub odnoggzsic do
konkretnego kraju lub regionu, modpy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevdcij
zasadniczo réwny lub wgzy poziom wykonania aipowotane normy i przepisy, pod warunkiem ich
uprzedniego sprawdzenia i pisemnego zatwierdzentazplnspektora Nadzoru. Réce pomedzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikamiisz by¢ dokladnie opisane przez
Wykonawe i przedi@one Inspektorowi nadzoru co najmniej na 28 dni ghrdaty uzycia oczekiwanego
przez Wykonawe materiatlu. W przypadku, kiedy Inspektora nadzotwiesdzi, ze zaproponowane
Zmiany nie zapewnigjzasadniczo rownego lub wgzego poziomu wykonania, Wykonawca zastosuje si
do norm powotanych w Dokumentach Kontraktowych.

1.4.15. Szkody i zniszczenia

Jezeli w trakcie prowadzenia prac Wykonawca naruszyjaézwtasngé (prywatry lub publiczra) ma
wowczas obowjzek do na prawy lub zaéluczynienia w wysok&i ustalonej w trakcie negocjacji lub
odpowiedni gd. Koszt napraw i uszkodaevliczone g w Cere kontraktu.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym omggstaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rob6ét Wykonawca przedstawi spbaeg informacje dotyee proponowanego
zrédia wytwarzania, Zamawiania lub wydobywania tych materiatow

i odpowiednieswiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia prirespektora Nadzoru.
Zatwierdzenie partii (e&ci) materiatdw z danegardédia nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty
z danegardédia uzyskaj zatwierdzenie.
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Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty uzyskane z

dopuszczonegarddta w sposob ggly spetniaj wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie ¢mst

robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wiacicieli i odnagnych wladz na pozyskanie materiatow

z jakichkolwiek zrodet miejscowych wvdczapc w to zrodla wskazane przez Zamavigizggo i jest

zobowhzany dostarcay Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed gczgiem eksploatacji

zrédia. Wykonawca przedstawi dokumengazawieragca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych

oraz proponowan przez siebie metedwydobycia i selekcji materiatdw do zatwierdzenmsgdektorowi

nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzidgtha@a spetnienie wymagailosciowych i jakaciowych

materiatéw z jakiegokolwiekrodta.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwérnie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora nadzoruely sprawdzenia

zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamdbk materialtdw mog by¢ pobierane w

celu sprawdzenia ich wdaiwosci. Wynik tych kontroli lgdzie podstaw akceptacji okrdonej partii

materiatéw pod wzgdem jakdci.

W przypadku, gdy Inspektora nadzorgdbie przeprowadzat inspekcjwytwoérni beda zachowane

nastpujace warunki:

a) Inspektora nadzoruethizie miat zapewnian wspoétprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inspektora nadzoruedzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatéw przeznaczonych do realiz&ojitraktu.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowygdy

zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzesli.Idspektora Nadzoru zezwoli Wykonawcy na

uzycie tych materiatdw do innych robo6t,znie dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychtematow

zostanie przewartoiowany przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robdt, w ktdrym znajdyujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaaw

wykonuje na wkasne ryzyko, ligz Sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skltadowane naatedo czasu gdyeola one potrzebne do robot,

byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zadjowawojg jakos¢é i whasciwosé

i byty dostpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejszasowego sktadowanigdy zlokalizowane

w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Ingpekn nadzoru lub poza terenem budowy w

miejscach zorganizowanych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglupazliwo$¢ wariantowego zastosowania materialu w

wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektoadzoru o swoim wyborze co najmniej 3

tygodnie przed zyciem materiatu, albo w okresie dbizym, jdéli bedzie to wymagane dla batla

prowadzonych przez Inspektora nadzoru. Wybranpkaegptowany rodzaj materiatu nie tedoy¢ p&zniej

zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru. Podane &cyfgacji nazwy handlowe materialdwg s

przykladowe. Wykonawca me stosowadowolne materiaty spetn@e odpowiednie wymagania.

2.7. Materialy pochodzce z rozbiérki

Materialy pochodgce z rozbiérki natkey w maksymalnym stopniu wykorzygt@onownie do wykonania

wybranych warstw konstrukcyjnych. Materialy niewykystane nalg utylizowat w sposéb zgodny

Z odpowiednimi przepisami. Koszt utylizacji niewykgstanych materiatbw ponosi Wykonawca.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowkany do aywania jedynie takiego sptzi, ktéry nie spowoduje niekorzystnego

wplywu na jaké¢ wykonywanych robét. Spez uzywany do rob6t powinien ldy zgodny z ofeg

Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgkdem typow i ilgci wskazaniom zawartym w ST, programie

zapewnienia jakai (PZJ) lub projekcie organizacji robot, zaakca@oym przez Inspektora Nadzoru; w

przypadku braku ustale w takich dokumentach spitz powinien by  uzgodniony

i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT



Wykonawca stosowasi¢c bedzie do ustawowych ogranigzebcihzenia na ¢ przy transporcie materiatdw
oraz sprztu na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niglrie zezwolenia od wladz co do przewozu
nietypowych tadunkéw i w sposobagly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat Inspektora
Nadzoru. Wykonawca jest zobazany do stosowania jedynie takiglodkow transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych rob6t i wkriwosci przewaonych materiatdw. Liczbdarodkdw
transportu  bdzie zapewni&@ prowadzenie rob6t zgodnie <z zasadami  d&rgmi

w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Indpek Nadzoru, w terminie przewidzianym

Kontraktem.Srodki transportu nie odpowiadage warunkom dopuszczalnych ofien na osie mog byé

uzyte przez Wykonawgpod warunkiem przywrécenia do stanu pierwotnegakowanych odcinkéw drog

publicznych na koszt Wykonawcy. Wykonawceddie usuwé na bigaco, na wlasny koszt, wszelkie

Zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami nacidgnych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolagbdnie z Kontraktem, oraz za jdko

zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, zh kgodné¢ z Dokumentag Projektovy,

wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robazgoleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wg$c

wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaramiedrgymi okrélonymi w Dokumentacji Projektowej

lub przekazanymi na fpie przez Inspektora Nadzoru. Namsttwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego
przez Wykonawg w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosgarjesli wymaga tego ledzie Inspektora
nadzoru, poprawione przez Wykonawta wtasny koszt. Polecenia Inspektora nadzedy twvykonywane
nie p&niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymamzez Wykonawsg pod grdba
zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytudngsi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowizkédw Wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspeitio nadzoru

programu zapewnienia jaé@ (PZJ), w ktorym przedstawi on zamierzony spos@fkonywania robot,

mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaraeljwykonanie robét zgodnie z Dokumenjac]

Projektovs, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymepitnspektora Nadzoru.

Program zapewnienia jasa bedzie zawiera

a) cz$¢ 0golry opisupca:
organizagj wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaanbat,

- bhp,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje zpgotowanie praktyczne,

- wykaz o0sOb odpowiedzialnych za j&koi terminowd¢é wykonania poszczegolinych
elementow robot,

- system (sposoéb i procedumproponowanej kontroli i sterowania jdk@& wykonywanych
robot,

- wyposaenie w sprgt i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumastego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza dgebwadzenie bad,

- sposoOb oraz foregngromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterggych a take wychganych wnioskow i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposoéb i §opreekazywania tych informaciji
Inspektorowi nadzoru.

b) cz$¢ szczegodtow opisupca dla kadego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techyinzoraz

wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igatzenia pomiarowo-kontrolne,

rodzaje i ilé¢ srodkoéw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatow

(spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.),

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow puked ich wiaciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedeipomiarow i badéa (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie ugglzey, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdwywaytania miesza-
nek i wykonywania poszczegolnych elementow robot,

- sposoOb pospowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.



6.2. Zasady kontroli jakasci robét
Celem kontroli robo6t ¢dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigng¢ zatazong
jakos¢ robét. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robo6t i jakéci materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, agkapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezédne do pobierania prébek i badaaterialdw oraz robét. Przed zatwierdzeniem system
kontroli Inspektora nadzoru me zaada® od Wykonawcy przeprowadzenia badaw celu
zademonstrowaniaze poziom ich wykonywania jest zadowatdj. Wykonawca é&dzie przeprowadza
pomiary i badania materiatldw oraz robot zatatliwosciag zapewniaicg stwierdzenieze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji €ktjwej i ST. Minimalne wymagania co do
zakresu badai ich czstotliwos¢ sg okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, goyy zostaty
one tam okrédone, Inspektora Nadzoru ustali jaki zakres konfjest konieczny, aby zapewénivykonanie
rob6t zgodnie z Kontraktem. Wykonawca dostarczypektorowi nadzoruswiadectwa,ze wszystkie
stosowane upnzlzenia i sprat badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadaj wymaganiom norm oké&jacych procedury bada
6.3. Pobieranie probek
Prébki kzda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prédggditych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbge z jednakowym prawdopodolistwem
wytypowane do bada Inspektora Nadzoruebzie mi€ zapewnion mazliwosé udzialu w pobieraniu
prébek. Na zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawgdeib przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budzwatpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materiaty nie zostaorzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przecimnyrzypadku koszty te pokrywa Zamawiaj.
Pojemniki do pobierania prébek  edy dostarczone przez Wykonagvc
i zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru. Prébkiatogone przez Wykonawao bada wykonywanych
przez Inspektora Nadzoruedy odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zasdwepy przez
Inspektora Nadzoru.
6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiaryetls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W padip, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomeazna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przez InspektoraonadPrzed przysgpieniem do pomiaréw lub bafia
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzajugjsou i terminie pomiaru lub badania.
Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przsdstna psmie ich wyniki do akceptaciji
Inspektorowi Nadzoru.
6.5. Raporty z bada
Wykonawca bdzie przekazywalnspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami &aghk najszybciej,
nie p&niej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakn
Wyniki bada (kopie) keda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularaaelditug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaapreayeh.
6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru
Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektora Nadzoru uprawnicest do dokonywania kontroli,
pobierania prébek i badania materialowznddta ich wytwarzania, i zapewniona mgdhie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i predta materiatow.
Inspektora Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji sysiekontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawc
bedzie ocenid zgodndéé¢ materiatdw i robot z wymaganiami ST na podstawignidw bada
dostarczonych przez Wykonagvc
6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inspektora Nadzoru me dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieargwa, wykazujcy ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz wiéciwych przepiséw i
dokumentdw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodniei z:
» Polslg Normg lub



e aproba4 techniczi, w przypadku wyrobdw, dla ktdrych nie ustanowidtaskiej Normy, jeeli nie
s3 objete certyfikacy okreslona w pkt 1.
i ktore spetniaj wymogi Specyfikacji Technicznej. W przypadku mitiénw, dla ktorych w/iw dokumenty
s3 wymagane przez ST, k@a partia dostarczona do robaidbie posiadate dokumenty, okéajace w
sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowsz posiadd w/w dokumenty wydane przez
producenta, a w razie potrzeby poparte wynikardabavykonanych przez niego. Kopie wynikow tych
bada& beds dostarczone przez Wykonagvdnspektorowi Nadzoru. Jakiekolwiek materialy, ktonie
spetniaj tych wymaga beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
6.8.1. Dziennik Budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnynbowdazujgcym Zamawiajcego
i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowykadhca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z ohaujicymi przepisami spoczywa na
Wykonawcy. Zapisy w Dzienniku Budowyedls dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpiechstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcztepny budowy. Kady zapis w
Dzienniku Budowy bdzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonalasuagpz
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskazltmwego. Zapisy dula czytelne, dokonane trwat
technilg, w poradku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalgczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumyefeda oznaczone kolejnym numerem
zahcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.
Do Dziennika Budowy naly wpisywa& w szczegolngi:
- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
- dat przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Projektowej,
- uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programewzajenia jakéci i harmonogramow robot,
- terminy rozpocgcia i zak@czenia poszczegolnych elementow robot,
- przebieg robét truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozy przerw
w robotach,
- uwagii polecenia Inspektora Nadzoru,
- daty zargdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbiorbw Robét zani@jch i ulegajcych zakryciu, ogciowych
i ostatecznych odbioréw robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegggch ograniczeniom lub
wymaganiom szczegollnym w zygku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise Dokumentacji Projektowej,
- dane dotycxe czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedwi trakcie
wykonywania robdét,
- dane dotyczre sposobu wykonywania zabezpieczenia robaot,
- dane dotycre jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych badaz
podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowli Zi@aiem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowydd przedicone
Inspektorowi nadzoru i do ustosunkowania si
Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do Dziennika oByd Wykonawca podpisuje
Z zaznaczeniem ich przgja lub zagciem stanowiska.
Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Indpea Nadzoru do ustosunkowania. $?rojektant nie
jest jednak strapKontraktu i nie ma uprawniedo wydawania poleéeNykonawcy robaot.
6.8.2. Rejestr Obmiaréw
Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwgdgj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego
z elementéw robét. Obmiary wykonanych robét przemdra s w sposob agly w jednostkach
przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiarow .
6.8.3. Dokumenty laboratoryjne
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Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnéci materialdw, orzeczenia
0 jakaci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikadan Wykonawcy lgda gromadzone
w formie uzgodnionej w programie zapewnienia f@koDokumenty te stanowizahczniki do odbioru
robo6t. Winny by udosgpnione na kade zyczenie Inspektora Nadzoru.
6.8.4. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza esi oprocz wymienionych w punktach 6.8618.3 nasfpujace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustale
f) korespondenej na budowie.
6.8.5. Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy ¢rlg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.
Zaginiccie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodupoj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budovegagbzawsze dogpne Inspektorowi nadzoru i
przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiafgego.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogéblne zasady obmiaru robot
Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z Dokatacy Projektove i
ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiesb6t dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obrmigmzh robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 8 dn
przed tym terminem. Wyniki obmiaruetts wpisane do Rejestru Obmiarow . Jakikolwiekdolub
przeoczenie (opuszczenie) w éibtach podanych wSlepym Kosztorysie lub w Szczegdtowych
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawdyobowizku ukaiczenia wszystkich robot. &lne
dane zostan poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru né&mpé. Obmiar gotowych robotebdzie
przeprowadzony z €stascig wymagal do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym
czasie okrdonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykongwinspektora Nadzoru.
7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatéw
Dlugosci i odlegtaci pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowej. Jali Szczegbdtowe Specyfikacje Techniczne sstave dla danych robot nie wymagaiego
inaczej, objtosci beda wyliczone w nf jako diugéé pomnaona przezredni przekrdj. lléci, ktore mag
by¢ obmierzone wagowo,etly wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani@rtizegétowej
Specyfikacji Technicznych.
7.3. Urzdzenia i sprat pomiarowy
Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgidgtzaakceptowane przez
Inspektora nadzoru.
Urzadzenia i sprgg pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvcleeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawca dulzie posiadé wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie
urzadzenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tiaan
robot.
7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary lzda przeprowadzone przed ostatecznym odbiorem odcinkéwobat,
a takee w przypadku wygpowania dtaszych przerw w robotach. Obmiar robot zanjkggh przeprowadza
sie natychmiast po ich zakozeniu. Obmiar rob6t podlegajych zakryciu przeprowadzaegsprzed ich
zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz niewdwn obliczenia &da wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.
8. ODBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajasepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikggych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi cgsciowemu,
c¢) odbiorowi ostatecznemu,
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d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.1. Odbior robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiér robdt zanikaych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdii jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ukpgrakryciu. Odbior robét zanikgjych i ulegajcych
zakryciu ledzie dokonany w czasie uwmliwviajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogolnego pepu robdét. Odbioru robdét dokonuje Inspektora nadz@otowaé danej czsci
rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do DiienBudowy z jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora nadzoru. Odbidedrie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j jednak nt w ciggu 3 dni od
daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiagknia o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Jékio
ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektora Nadzoru na podstaddkumentéw zawiergych
komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paowiav konfrontacji
z Dokumentagj Projektove, ST i uprzednimi ustaleniami.
8.2. Odbidr czsciowy
Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakasci wykonanych cgsci robét. Odbioru agciowego robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dbiobo6t dokonuje Inspektora Nadzoru.
8.3. Odbior ostateczny robot
8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego
Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichédio
jakosci i wartcsci. Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotowddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona
przez Wykonawg wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiaioimem na gimie o tym fakcie
Inspektora Nadzoru. Odbiér ostateczny rob6t amast w  terminie ustalonym
w Dokumentach Kontraktowych, ligg od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzokorzazenia robot
i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.3.2.bi0di ostatecznego robét dokona komisja
wyzhaczona przez Zamawjaggo w obecnii Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigeaj
roboty dokona ich oceny jaktiowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikéw badlai
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodco wykonania robdt z DokumentacjProjektovg i ST.
W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sealizacy ustal@ przyjetych w trakcie odbioréw
robot zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ralzdpetniagcych i robot
poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznacebnyrob6t poprawkowych Iub rob6t
uzupeiagcych w warstwigcieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czy§oid
ustala nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadiwierdzenia przez komgsj ze jaka¢
wykonywanych robét w poszczegdélnych asortymentaehnacznie odbiega od wymaganej Dokumentac;
Projektows i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona pgtea, oceniagc pomniejszon wartags¢ wykonywanych robot w
stosunku do wymagaorzyjetych w Dokumentach Kontraktowych.
8.3. 2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostiaggo robdt jest Protokét Odbioru Ostatecznego
robot sporgdzony wg. wzoru ustalonego przez Zamagdago.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:
1. Dokumentagj Projektovg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwjesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji Kontraktu.
Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontrakiu.igzupetniajce lub zamienne).
Recepty i ustalenia technologiczne.
Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty).
Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafidaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST i PZJ.
Deklaracje zgodnii lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdow zgodnie z ST i PZJ.
Opini¢ technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw zadczonych
do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z STJ.PZ
Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towaraygzh (np. na przef@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robdt wiscicielom
urzadzen.

NogMwN

o
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ustalenia Ogolne
Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagara jednost& obmiarovy
ustalory dla danej pozycji Kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgstavg ptatncci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji Kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji Kosmowej lgdzie uwzgédniaé wszystkie
czynnaci, wymagania i badania skltadeg st na jej wykonanie, oki&one dla tej roboty w Specyfikacji
Technicznej i w Dokumentacji Projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robétdobejmowé:

- Robocizr bezpdredni wraz z towarzysscymi kosztami

- Wartas¢ zuzytych Materialow wraz z kosztami zakupu, magazyntagewentualnych

ubytkéw i transportu na teren budowy.

- Wartas¢ pracy spretu wraz z towarzysgymi kosztami

- Koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

- Podatki obliczane zgodnie z oba@®iljgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczaé podatku VAT.
9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Specyfikacji Technicznej
Koszt dostosowania gido wymagéa Warunkéw Kontraktu i Wymaga Ogélnych zawartych w
Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 obejmuje wskigstvarunki okrélone w w/w dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (D#r89 z 25.08.1994r, poz. 414).
2. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyksetograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z

pé&zniejszymi zmianami).
3. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjrdia 2 marca 1999 r.
w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odaala® drogi publiczne i ich usytuowanie.

D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ST wymagania dotyere wykonania

i odbioru robét zwizanych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysakowych dla niniejszego

opracowania.

1.2. Zakres robét obgtych ST

W zakres robo6t pomiarowych wchagz

e Wwyznaczenie polenia sytuacyjnego i wysokciowego punktéw gtdbwnych osi trasy
i punktéw wysokéciowych,

* wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

* wyznaczenie konturéw nasypéw,

2. MATERIALY

Do wyznaczenia i stabilizacji trasy i punktéw wységiowych naley stosowa:

» paliki drewniane,

» stupki betonowe,

* bolce stalowe,

» farba do zaznaczania punktéw na jezdni,

* inne niezledne elementy zwiane bezpwednio z odtworzeniem trasy i punktow wységiowych.

3. SPRZET

Do wykonania robot zvgzanych z odtworzeniem trasy i wyznaczeniem robdepmktdw

wysokasciowych naley stosowa:

e niwelatory,

» dalmierze,

» tyczki, taty, tamy stalowe i szpilki,
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4. TRANSPORT

Materiaty i sprzt mogy by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu.

5. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwzanych z wyznaczaniem trasy i punktow wysakowych

nalezy prowadzé wedtug ogoinych zasad oktenych w instrukcjach

i wytycznych GUGIK

Sprawdzanie rob6t pomiarowych nalerzeprowadd wedtug nastpujacych zasad:

e 0§ drogi naley sprawdzt na wszystkich zalamaniach pionowych i krzywiznach
W poziomie oraz na prostych co najmniej co 200 m,

» robocze punkty wysokgiowe naley sprawdzté niwelatorem na catej diugo budowanego obiektu,

e Wwyznaczenie nasypow i wykopow najesprawdzt tasma i szablonem z poziomicco najmniej w 5
miejscach na kalym kilometrze oraz w miejscach budgch watpliwosci.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiaru odtworzenia trasy i punktow wysékimwych w terenie jest 1 metr (1 m) wyniesionegj

i za stabilizowanej trasy. Obmiar rob6t zmanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestaiz

obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr roboét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gaigte na podstawie przedmiaru rob6t

zawartego w dokumentacji projektowe;.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania robét obejmuije:

* wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktowsekacciowych,

* uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

* wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnyyezeniem dodatkowych przekrojow,

» niwelacja kontrolna reperéw,

» wykonanie pomiaréw bigcych w miag postpu robét zgodnie z Dokumentgdfrojektove,

» inne niezledne prace zwizane bezp@ednio z odtworzeniem trasy i punktow wységiowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonyaigmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poaiddGiK, Warszawa 1978

Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaiowa osnowa geodezyjna. GUGIK, Warszawa 1983.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwefis GUGIK, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe. GUGIK, Warszawa 1979.

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne. @J®Varszawa 1983.

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBJ Warszawa 1983.

NogMwNE

D-01.02.01 USUNECIE PNI | KRZAKOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ST wymagania dotyere wykonania

i odbioru rob6t zwizanych z usugciem pni i krzakow.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegoblowa specyfikacja techniczna stanowi dokunmemetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét ujty w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét a@anych z:

- usungicie krzakow,

- usunécie drzew i krzakéw,

- usungicie karpiny na pas zieleni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane ok&enia podstawowegszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w ST D-00.00.00. ,Wymaganiabg” pkt. 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
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Ogodlne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00. ,Wymagania ogori’ 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystpuja

3. SPRZET

Roboty zwizanych z karczowaniem dlinnosci mogy by¢ wykonywane ¢cznie i mechanicznie. Przy
mechanicznym wykonywaniu robét stosuje si

e pily mechaniczne,

» spycharki,

» specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usuricia, z pasa drogowego,

» koparki lub cigniki ze specjalnym ospgiem do prowadzenia prac zganych z wygbem drzew,

» samochody do transportu materiatéw,

* urzadzenia do zmielenia g#, lisci, krzakdw.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidregjkt. 4.

4.2. Transport pni i karpiny

Karpire oraz gagzie naley przewozt transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00MQ/Mymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty zwhzane z usugtiem drzew i krzakdw obejmujvykarczowanie drzew i krzakow, wywiezienie
karpiny i gatzi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasyplhdev oraz ewentualne spalenie na
miejscu pozostakei po wykarczowaniu. Teren pod budgwdrogi w pasie robo6t ziemnych, w miejscach
dokopdw i w innych miejscach wskazanych w dokumghtarojektowej, powinien by oczyszczony z
drzew i krzakéw. Zgoda na prace zmane z usugtiem drzew i krzakow powinna byuzyskana przez
Zamawiajcego. W miejscach nasypow teren ngleczyéci¢ tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaty
sie na gkbokdsci do 60 cm poriej niwelety robét ziemnych i linii skarp nasypu.dRanosé istniegca w
pasie rob6t drogowych, nie przeznaczona do gsi@mipowinna by przez Wykonawg zabezpieczona
przed uszkodzeniem. zidi roslinnosé, ktdra ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona
przez Wykonawe, to powinna b¥ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zgakaeany
przez odpowiednie wiadze.

5.3. Usuniecie pni i krzakéw

Poza miejscami wykopdéw doty po wykarczowanych phiaalery wypetnic gruntem przydatnym do
budowy nasypow i zagci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST D-02.00.B@hoty ziemne”.

Doty w obrbie przewidywanych wykopow, naietymczasowo zabezpieazprzed gromadzeniem

sie w nich wody.

5.4. Zniszczenie pozostagi po usunigtej roslinnosci

Sposbb zniszczenia pozostaibpo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub
wskazaniami layniera. Jeeli dopuszczono przerobienie ¢zt na kore drzewna za pompc
specjalistycznego spytu, to sposéb wykonania powinien odpowiadaleceniom producenta spia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélpkt’6.

6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzakéw

Sprawdzenie jakei robot polega na wizualnej ocenie komplétio usunécia raslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotow. Zsarzenie gruntu wypelnigego doty powinno speinia
odpowiednie wymagania okllene w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”. Pomiary kohe naley
przeprowadzaw obecnéci osoby upowznionej przez Inwestora, a 0 zamiarze wykonania badan
nalezy powiadomé Zamawiajcego lub osobwyznaczoyg przez niego minimum dziewczeniej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogéblne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00¢magania ogdélne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robét zzanych z usugciem krzakdéw i karpiny drzew i krzakéw jest hektar
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/@@magania ogdlne” pkt 8.

8.2. Odbior robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykaneao/ch
pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycyce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Platndg¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.

Cena wykonania robét obejmuije:

- wykarczowanie drzew i krzakéw,

- wywiezienie karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienieegaha kore drzewna na wysypisko
Wykonawcy

- zasypanie dotow,

- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robaét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystpuja.

D-01.02.02 USUNECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaaghtécznej (ST) sa wymagania dotgce wykonania
i odbioru rob6t zwizanych ze zdiciem warstwy humusu gr. 20 cm.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako doktunpemetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych ze zdciem
warstwy humusu, wykonywanych w ramach robét przggatvczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawowe sa zgodne z obgaujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymaigaogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojmd”1.5.

2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdolne” pkt 3.
3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania robot zvgzanych ze zdiciem warstwy humusu nadg stosowa:

- fopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscaclzigd
prawidiowe wykonanie robét sptem zmechanizowanym nie jest #oe,

- koparki i samochody samowytadowcze - w przypat&asportu na odlegié wymagajca
zastosowania takiego spta.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidregjdokt 4.

4.2. Transport humusu i darniny
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Wybor srodka transportu zatg od odlegtéci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00MQ/Mymagania ogdlne” pkt 5.

Teren pod budowdrogi w pasie robo6t ziemnych, w miejscach dokop@ninnych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej powinier bgzyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwe humusu naley zdja¢é z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych oraz myéh miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanycltegrr Irzyniera. Grubé¢ zdejmowanej
warstwy humusu wynosi 20 cm (@elokalnie si zmieni&). Stan faktyczny édzie stanowit podstagv
do rozliczenia czynn@i zwigzanych ze zdciem warstwy humusu. Zgy humus nalgy sktadowag w
regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humuswimay by przez Wykonawg tak dobrane, aby
humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczenietakza najedzaniem przez pojazdy. Nie nale
zdejmowa humusu w czasie intensywnych opadow i bémmnio po nich, aby unilgg
zanieczyszczenia glina lub innym gruntem nieorgamnjm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolp&t 6. Pomiary
kontrolne naley przeprowadza w obecnéci osoby upowznionej przez Inwestora, a o zamiarze
wykonania ww. badan nate powiadomé Zamawiajcego lub osopwyznaczona przez Niego minimum
dzienh wezenie;j.

6.2. Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jak&i robo6t polega na wizualnej ocenie komplétiaisunecia humusu.

W szczegdlngci kontroli podlega bedzie zgodné¢ robét z Dokumentacija Projektowa tj. :

- powierzchnia zdjcia humusu

- grubai¢ zdjetej warstwy

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogéblne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00¢magania ogdélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

- m2 (metr kwadratowy) zeliej warstwy humusu,

- m3 (metr sz&ienny) wywiezionego humusu na odlegtd.0 km

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-00.0Qu@@magania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycyce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt

9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m2 wykonania robét obejmuije:

- zdjecie humusu wraz z odwiezieniem na odktad,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystpuja.

D-02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALIST YCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaaghtécznej (ST) $ wymagania dotyce wykonania
i odbioru robo6t zwizanych z wykonaniem wykopdw w gruntach nieskalistyc
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako doktimeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych ST
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Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdét azanych
z wykonywaniem wykopow w gruntach Ill i IV kategoirobejmup Wykopy mechaniczne w gruncie kat.
-V z przerzutem poprzecznym i wbudowaniem w y@as Wykopy mechaniczne w gruncie kat. lll-1V
Z przerzutem poprzecznym i wbudowaniem w nasyp.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lulsuntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetriap warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta ézewykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i pkani
rowow.

1.4.3.Wysoka¢ nasypu lub glbokas¢ wykopu - r@nica rzdnej terenu i rednej robét ziemnych,
wyznaczonych w osi hasypu lub wykopu.

1.4.4.Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza ni_ 1 m.

1.4.5.Nasypsredni - nasyp, ktdrego wysokbjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6.Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysdk@rzekracza 3 m.

1.4.7.Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza ni_ 1 m.

1.4.8.Wykop sredni - wykop, ktorego gbokai¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9.Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Grunt nieskalisty - kaly grunt rodzimy, nie okétony w punkcie 1.4.11 jako grunt skalisty.
1.4.11.Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesusiych blokach, ktérego prébki

nie wykazuj zmian obgtosci ani nie rozpadagj sic pod dzialaniem wody destylowanej; maj
wytrzymatas¢ na sciskanie Rc ponad 0,2 MPa; wymagaycia srodkow wybuchowych albo nagdzi
pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.12. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésyppotazone w obgbie pasa robot
drogowych.

1.4.13. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy potaone poza pasem robot
drogowych.

1.4.14.0dktad - miejsce wbudowania lub skladowania (odigigiz) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budongsypéw oraz innych prac zwanych
Z trasa drogowa.

1.4.15.Wskanik zag:szczenia gruntu - wielléé charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéona
Is=rd/rds

gdzie:

rd - gestas¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9],

(Mg/m3),

rds. - maksymalnaegtas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej,

zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], ¢hca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych,
(Mg/m3).

1.4.16.Wskanik rownoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntow

niespoistych, okridona wg wzoru:

U =d60/d10

gdzie:

d60 - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrymm),

d10 - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).

1.4.17 Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zaggzczenia gruntu, okéna
wg Wzoru:

lo=E2/E1

gdzie:

E1 - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwseptigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4]E2 -modut odksztalcenia gruntu oznaczony

1.4.18.Podtaze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowyalez bezpérednio pod konstrukcja
nawierzchni do glbokasci przemarzania, nie mniej jednak ni_ debgikasci 1 m od zaprojektowanej
powierzchni rob6t ziemnych
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1.4.19.Podiae budowli ziemnej (nasypu i wykopu) — strefa grurddzimego poriej spodu budowli, w
ktorej wiasciwosci gruntu maja wplyw na projektowanie, wykonanaksploataciji budowli

1.4.20. Pozostale okidenia podstawoweaszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymaganigdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz zgodé® z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniamidpniera.

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojmd”1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatdw

Ogdlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav ST D-00.00.00
~Wymagania ogdlne”.

2.2. Podziat gruntéw

Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinowosci podaje tablica 1.

Podziat gruntéw pod wzgtlem przydatnéci do budowy nasypéw podano w ST D-02.03.01 pkt 2.
2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdw powinny ¢byrzez Wykonawe wykorzystane
w maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Gruntyygane do budowy nasypéw mpdpyé
wywiezione poza teren budowy tylko woéwczas, gdyaeteia nadmiar olgtosci robét ziemnych i za
zezwoleniem Inyniera. Jeeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wydwp nie ledac
nadmiarem oljtosci robét ziemnych, zostaly za zgodazniera wywiezione przez Wykonaw@oza
teren budowy z przeznaczeniem innym ni_ budowa p@syub wykonanie prac oftiych kontraktem,
Wykonawca jest zobowkany do dostarczenia rownoaveej obgtosci gruntow przydatnych zerédet
wiasnych, zaakceptowanych przezyniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasyp@winny by wywiezione przez Wykonawma
odktad. Zapewnienie terenéw na odklad paldo obowizkdw Zamawiajcego, o ile nie okiono tego
inaczej w kontrakcie. lrynier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktéryzdsowa
nieprzydatné¢ wynika jedynie z powodu zamarznoia lub nadmiernej wilgotriai.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzdem wysadzinow&zi wg PN-S-02205 [4]

Lp. | Wyszczegdin Grupy gruntéw
enie
wiasciwosci Jednostki Niewysadzinowe Apliwe Wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu — rumosz niegliniasty — piasek mato wysadzinowe
- Zwir pylasty - glina piasz- czysta
- pospotka — zwietrzelina zwigzta, glina zwgzta,
— piasek gruby gliniasta glina pylasta zwizta
- piasekéredni - rumosz — i, it piaszczys-ty, it pylasty
- piasek drobny gliniasty bardzo wysadzinowe
- zuzel — zwir gliniasty | — piasek gliniasty
nierozpadowy — pospotka - pyt, pyt piasz-czysty
gliniasta — glina piasz- czysta, glina,
glina pylasta
- it warwowy
2 | Zawartg¢
czgstek %
<0,075 mm <15 od 15 do 30 >30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 | Kapilarng¢
bierna Hiy M <10 21,0 >1,0
4 | Wskéanik
piaskowy WP >35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdolne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania wykopdéw
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Do wykonania wykopdw i przemieszczenia gruntwenby stosowany nagpujacy sprzt :

- koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe lagiemicowe,

- tadowarki,

- koparko-tadowarki

- inny sprzt akceptowany przez tgniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogobline wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidregjdokt 4.

4.2. Transport gruntéw

Wybaor srodkdw transportowych oraz metod transportu powitig dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego objosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegtansportu. Wydajnig
srodkéw transportowych powinna dponadto dostosowana do wydajoiosprztu stosowanego do
urabiania i wbudowania gruntu (materiatu). Zkfizenie odlegkri transportu ponad wadci
zatwierdzone nie nmme by podstawa roszcie Wykonawcy, dotycgcych dodatkowej zaplaty za
transport, o ile zwikszone odlegkzi nie zostaly wczaiej zaakceptowane naspiie przez layniera.

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na tresiem wbudowania w nasyp lub przeznaczonego na
odktad mog by¢ stosowane nagtujace srodki transportu:

- samochody samowytadowcze

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00MQ/Mymagania ogdlne” pkt 5.

Wykopy naley wykonyw& z zachowaniem wymaga dotyczcych dokladnéci okreslonych
w niniejszej Specyfikacji. Sposéb wykonania skagkepu powinien gwarantowdch stateczna

w calym okresie prowadzenia robét. Naprawa uszkobdzeynikajacych z nieprawidiowego
uksztattowania skarp wykopu, ich poglda lub innych odgpstw od Dokumentacji Projektowe] obza
Wykonawe robdt ziemnych. Odspojone grunty przydatne do waghkia nasypow powinny by
bezpdrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na dapadze tylko wowczas, gdy w miejscu
wbudowania zapewniono prace sjitz gwarantujcego rozigenie i zagszczenie gruntu zgodnie z
wymogami Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji. €& Inzynier Projektu zezwoli na czasowe
skladowanie gruntow natg je odpowiednio zabezpieazyprzed nadmiernym zawilgoceniem.zeik
grunt jest zamarzaiy nie naley odspaja go do gebokasci okoto 0,5m powyej projektowanych
rzednych robo6t ziemnych. Wykopy sposobegoznym naley wykonywa w przypadkach wyspowania
zinwentaryzowania uggzea podziemnych.

5.2. Doktadnaé wykonania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub p#syod osi projektowanej nie powinny dy
wieksze nk £ 10 cm. Ranica w stosunku do projektowanyclednych robot ziemnych nie me
przekracza+ 1 cmi -3 cm.

Szerokd¢ gornej powierzchni korpusu nie ar&nié¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz

+ 10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny miavyraznych zatama w planie.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezalenie od budowy ugdzen, stanowicych elementy systeméw odwadaigjch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o igymagaj tego warunki terenowe, wykofa
urzadzenia, ktére zapewnia odprowadzenie wod gruntovipgtadowych poza obszar rob6t ziemnych
tak, aby zabezpiecézygrunty przed prze wilgoceniem i nawodnieniem. Whdwca ma obowkzek
takiego wykonywania wykopdow i nasypow, aby powi@riom gruntu nadawaw catym okresie trwania
robét spadki, zapewnigje prawidiowe odwodnienie. zadi, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty
ulegry nawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotrwata nigpgatnéé, Wykonawca ma obowzek
usungcia tych gruntdéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wlasny koszt lakichkolwiek
dodatkowych optat ze strony Zamawizg¢go za te czynsoi, jak réwnie_ za dowieziony grunt.
Odprowadzenie wod do istniglych zbiornikdw naturalnych i ugdzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.4. Odwodnienie wykopdéw

Technologia wykonania wykopu musi uslivia¢ jego prawidiowe odwodnienie w caltym okresie
trwania robo6t ziemnych. Wykonanie wykopdéw powinnosppowa w kierunku podnoszenia ¢si
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niwelety. W czasie robét ziemnych natezachowd odpowiedni spadek podtay i nad& przekrojom
poprzecznym spadki, umliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentgmjojektowej
nie zawarto innego wymagania, spadek poprzecznypowinien by mniejszy ni_ 4% w przypadku
gruntéw spoistych i nie mniejszy ni_ 2% w przypadguntow niespoistych. Natg uwzgkdnic
ewentualny wptyw kolejn&ei i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykeamia innych robot
na spetnienie wymagadotyczcych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie gumstroboét
ziemnych Zrodta wody, odstorie przy wykonywaniu wykopow, nate uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe natg odprowadz poza teren pasa robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélpkt’6.

W czasie robd6t ziemnych Wykonawca powinien prowadsgystematyczne badania kontrolne
i dostarcza kopie ich wynikéw do layniera Projektu. Wyniki badan i pomiaréw kontrolhyw czasie
wykonywania rob6t naley wpisywa: do - dziennika laboratoryjnego Wykonawcy

- Dziennika Budowy

- Protokotéw odbiorcéw robot zanikaiych lub ulegajcych zakryciu

Pomiary kontrolne naly przeprowadzaw obechéci osoby upowznionej przez Inwestora,

a 0 zamiarze wykonania ww. badan aglpowiadomé Zamawiajcego lub osobwyznaczona

przez Niego minimum dziewczeniej.

6.2. Kontrola jakosci wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolawagodndci z wymaganiami okigonymi
w niniejszej specyfikacji oraz w Dokumentacji Pidfavej.

6.3. Badania i pomiary w czasie wykonywania robdtiemnych

6.3.1.Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegeontoli zgodndci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w punkcie 5 oraz z Dokumentacja Projektowa.

Szczegoblna uwagnalery zwrdcié na:

- wlasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,

- wlasciwe ugcie i odprowadzenie wygiow wodnych.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi rothami

Wszystkie materiaty nie spetnigie wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacjitas
odrzucone. X materialy nie spelniage wymaga zostam wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie layniera Wykonawca wymieni je na vitdwe, na wlasny koszt. Na pisemne vdgsénie
Wykonawcy, Irtynier maze uzna wadk za nie majca zasadniczego wplywu na cechy eksploatacyjne
drogi i ustali zakres i wielk@ potracé za obntong jakasé.

6.5. Badania sprawdzajce

Laboratorium liyniera Projektu &dzie wykonywato badania sprawdzeg z czstotliwoscig okreslona
przez Ireyniera Projektu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogéblne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00¢magania ogdélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robét jest m3 (metssBmny) wykonanych robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/@@magania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycyre podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrioi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 9
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania robét obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie prowadzonych robot,

- mechaniczne wykonanie wykopéw,

- reczne wykonanie robat,
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- przeprowadzenie pomiarow i badan,
- uporzidkowanie miejsc prowadzonych robat;
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Gkeaia. Symbole. Podziat i opis gruntow
. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prdajyektéw
. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniddaymsci biernej
. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania
. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #wska piaskowego
. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie hooallksztatlcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie plyt
7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskika zagszczenia gruntu
10.2. Inne dokumenty
10. Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drég saggo ruchu, IBDIM, Warszawa 1978.
11. Instrukcja badan podta gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr§¢¥awa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatmi pétsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
13. Wytyczne wzmacniania podk gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza2002.

Ok, wWNE

D-02.03.01 WYKONANIE NASYPOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtecznej (ST) $ wymagania dotyce wykonania
i odbioru rob6t zwjzanych z wykonaniem nasypéw.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako doktnpemetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot z@anych z:

- wykonaniem nasypow

- formowaniem i zagszczeniem nasypow

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub rangy naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetrgap warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta éZewykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i plaani
rowow.

1.4.3. Wysoka¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - r@nica rzdnej terenu i rgdnej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4.Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakdest mniejsza ni_ 1 m.

1.4.5.Nasypsredni - nasyp, ktérego wysod®jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6.Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysagk@rzekracza 3 m.

1.4.7.Wykop ptytki - wykop, ktorego gbokas¢ jest mniejsza ni_ 1 m.

1.4.8.Wykop sredni - wykop, ktérego gbokai¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9.Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.11 jako grunt skalisty.
1.4.11.Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub gkany o nieprzesugiych blokach, ktérego probki

nie wykazuj zmian obgtosci ani nie rozpadaj sic pod dziataniem wody destylowanej; maja
wytrzymata¢ na sciskanie Rc ponad 0,2 MPa; wymagaydia srodkow wybuchowych albo nagdzi
pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.12.Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésymotazone w obgbie pasa robot
drogowych.

1.4.13.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy pot@one poza pasem robot
drogowych.

1.4.14.0dkfad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odieieiz) gruntow pozyskanych w czasie
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wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budongsypéw oraz innych prac zwanych
Z trasa drogowa.

1.4.15.Wskanik zag:szczenia gruntu - wielléé charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéona
Is=rd/rds

gdzie:

rd - gestas¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9],

(Mg/m3),

rds. - maksymalnaegtas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej,

zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], ¢hca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych,
(Mg/m3).

1.4.16.Wskanik rownoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntow

niespoistych, okridona wg wzoru:

U =d60/d10

gdzie:

de0 - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),

d10 - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).

1.4.17 Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zaggzczenia gruntu, okéena
wg Wzoru:

lo=E2/E1

gdzie:

E1 - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwseptiazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4]E2 -modut odksztalcenia gruntu oznaczony

1.4.18.Podtaze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowyalez bezpérednio pod konstrukcja
nawierzchni do glbokasci przemarzania, nie mniej jednak ni_ debgikasci 1 m od zaprojektowanej
powierzchni rob6t ziemnych

1.4.19.Podiaze budowli ziemnej (nasypu i wykopu) — strefa grurddzimego poriiej spodu budowli, w
ktorej wiasciwosci gruntu maja wplyw na projektowanie, wykonanaksploataciji budowli

1.4.20. Pozostale okidenia podstawoweaszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymaganoigdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz zgodsé®z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniamidpniera.

Ogodlne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojmd”1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdblne wymagania dotycgce materiatdw

Ogdlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav ST D-00.00.00
~Wymagania ogélne” .

2.2. Podziat gruntéw

Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinowosci podaje tablica 1.

Podziat gruntéw pod wzegtlem przydatnéci do budowy nasypéw podano w ST D-02.03.01 pkt 2.
2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdw powinny ¢byrzez Wykonawe wykorzystane
w maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Gruntyygaime do budowy nasypéw mpdpyc
wywiezione poza teren budowy tylko woéwczas, gdyaeteia nadmiar olgtosci robét ziemnych i za
zezwoleniem layniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykwp nie kedac nadmiarem objosci robot
ziemnych, zostaly za zgoda zimiera wywiezione przez Wykonawc poza teren budowy
Z przeznaczeniem innymzipudowa nasypow lub wykonanie pracgipgh kontraktem, Wykonawca jest
zobowpgzany do dostarczenia rownommej obgtosci gruntéw przydatnych zezrédet wilasnych,
zaakceptowanych przezzmiera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasyp@winny by wywiezione przez Wykonawma
odktad. Zapewnienie terendw na odklad paldo obowizkdw Zamawiajcego, o ile nie okiono tego
inaczej w kontrakcie. ltynier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktérych
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czasowa nieprzydatddwynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotriai.
Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzdem wysadzinow&zi wg PN-S-02205 [4]

Lp. | Wyszczegdin Grupy gruntéw
enie
wiasciwosci Jednostki Niewysadzinowe Apliwe Wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu — rumosz niegliniasty — piasek mato wysadzinowe
- Zwir pylasty - glina piasz- czysta
- pospotka - zwietrzelina zwigzta, glina zwgzta,
— piasek gruby gliniasta glina pylasta zwizta
- piasekiredni - rumosz — it, it piaszczys-ty, it pylasty
- piasek drobny gliniasty bardzo wysadzinowe
- zuzel — zwir gliniasty | — piasek gliniasty
nierozpadowy — pospoétka - pyt, pyt piasz-czysty
gliniasta - (glina piasz- czysta, glina,
glina pylasta
- it warwowy
2 | Zawartg¢
czgstek %
<0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 | Kapilarng¢
bierna Hy M <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
Cecha gruntu Wymagani¢ Norma
Zawarta¢ czstek: wekszych od 120 mm 0 PN-88/B-04481
mniejszych od 0,075 mrzg]ecane) <15
mniejszych od 0,02 mnzglecane) <3

CBR po 4 dobach nasycania woad obcizeniem 0,003 MPa
przy zagszczeniu rownym 95% wg normalnej metody Proct

pra.

PN-S-02205:1998
zalgcznik A

* wskanik CBR, % >5

» pecznienie, % <05

Zawarta¢ czesci organicznychgl,, % <2% PN-88/B-04481
Najmniejsza maksymalnasfas¢ pozorna szkieletu >1,7 glem PN-88/B-04481

gruntowego w normalnym badaniu Proctora

Materiat przeznaczony do wbudowania w nasyp musizapkceptowany przez Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Dobor sprztu zageszczapcego
W tablicy 3 podano, dla #fiych rodzajéw gruntdw, orientacyjne dane przy dmborsprztu
zag:szczajcego. Spret do zagszczania powinien ldyzatwierdzony przez ftyniera
Tablica 3. Orientacyjne dane przy doborze eprzagszczajcego

. : . runt iste: Mieszanki gruntowe
Dziatani Rodzaj Gmnt_y nlequl_st( Grunty SPO Ste z mah zawartdcig frakcji
ziatanie Spraty piaskizwiry pospéiki pyty, ity kamienistej
grubae i sha grubac liczba | 9ruUPOC Liczba
Sprzfu Wv?lr(s:xvy przejazdow| W\i‘,rixvy przejazdow Wzria\;vy przejazdow
0]
g 1. Walce gtadkie | od 10 do 20 od4do8 | od10do20| od4do8 | od10do 20 od4do8
N 2. Walce okotkowarle - - 0d20do30| od8do12| od20do30| od8dol2
> 3. Walce ogumiong
= (samojezdne
N i przyczepne) | od 20 do 4(Q od 6 do 10| od30do 40| od 6 do 10| od 30 do 40 od 6 do 10
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4. Plytki spadajce
(ubijaki)

5. Szybko uderzaj

jace ubijaki | 4 50 4040l 0d 2 do4 | od 10do20 | od2do4 | od 20 do30| od2do4

od 50 do70 od2do4 | od50do70 od2do4

) 6. Walce wibra-

ﬁ ~ cyjne

53 ',‘?‘é‘é'nﬁe(?ggtg?g) od 30 do50| od 3do5 ; - 0d 20 do40| od3do5

g ?:ie;zkie & 8 ton) od 40 do60f od3do5 | od20do30 od3do4 | od30do50( od3do5

g 7. Piyty wibracyjne od 50 do80| od3do5 | od 30 do40 od 3 do4 od 40 do60 od3do5

5‘ lekide od 20 do40| od 5 do 8 - - 0d 10 do20| od5do8
ez 0d 30 do60| od4do6| od20do30 | od6dos8 | od20do40| od4do6

3.3 Sprat do robét ziemnych
Wykonawca przyspujacy do wykonania robo6t ziemnych powinien wykéas& mazliwoscig korzystania
z nas¢pujacego spretu do:
— odspajania i wydobywania gruntow (negizia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarkiakkip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grufg@ycharki, zgarniarki, rowniarki, wdzenia
do hydromechanizacji itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe, tamociggi itp.),
— sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).
4. TRANSPORT
Grunty pochodgce z wykopdow zalecaestransportowa bezpdrednio do miejsca wbudowania w nasyp i
wbudowywa. W zalenosci od odlegtdci transportu zalecaesuzycie:
» spycharek,
e zgarniarek,
» samochoddéw samowytadowczych,
Materialy pochodgce z dokopu naly transportowé& samochodami samowytadowczymi.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przygotowanie podiga w obrebie podstawy nasypow
Przed przysipieniem do wykonywania nasypu nafew obrbie jego podstawy zakozy¢ roboty
przygotowawcze, ok&one w Dokumentacji Projektowej oraz w ST. Wykonawprzy uyciu
widocznych palikbw w odgpach nie wgkszych nk 50 m wyznaczy zarysy kradzi nasypu. Przed
przystpieniem do wykonywania nasypow Wykonawca dokona iahmterenu po zggiu warstwy
humusu.
5.3. Wykonywanie nasypow
5.3.1. Zasady wykonywania nasypow
W przypadku budowy nasypu na padiagliniastym oraz w miejscach, gdzie zostanie gtiviena woda
gruntowa na ghbokasci mniej niz 0,5 m pontej terenu, dolg warstwe nasypu o grubiei 50 cm naley
wykona: z gruntéw niespoistych lub z gruntéw ulepszonyebiwem hydraulicznym.
5.3.2. Zagszczanie nasypow
Grunty nalezy zagesci¢ do wskanika zageszczenia 1s=0,97Gdy teren pod nasypem ma pochylenie
wieksze od 1:5 naly wycig¢ w podiazu stopnie o wysoki od 0,5 do 1 m, szerok® stopni naley
przyjmowa w granicach od 1 do 2,5 m, spadek powierzchni gl powinien wynosi okoto 4 % w
kierunku zgodnym z pochyleniem zbocza.
5.4. Wykonywanie nasypow w niekorzystnych warunkaclatmosferycznych
Nie zezwala & na wbudowywanie gruntdw o nadmiernej wilgcirip zamarzngtych albo
przemieszanych zéniegiem lub lodem. Na warstwie gruntu spoistegdastygcznionego na skutek
nadmiernego zawilgocenia, przed jej osuszeniem wt@mym zagszczeniem nie wolno uklada
nastpnej warstwy gruntu. Osuszenie ima przeprowadzi w sposéb mechaniczny lub chemiczny,
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. W okrepgd@n~v deszczu nie nale pozostawia nie
zag:szczonej warstwy do dnia neghego.
5.5. Skarpy nasypu
Skarpy nasypow powinny Byuformowane z pochyleniem zgodnym z Dokumentaejojektova.
Zabezpieczenie skarp przed enogj czasie prowadzenie robét jest obgakiem Wykonawcy. Wszelkie
uszkodzenia skarp powstate w czasie prac oraz esakigwarancyjnym naprawi Wykonawca na wiasny
koszt.
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6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Sprawdzenie jakéci wykonania nasypow

6.1.1. Zagszczenie i néNosé warstwy

Wskaznik zagsszczenia kadej wykonanej warstwy powinien bysprawdzany 1 raz na 60Gm
w odniesieniu do normalnej préby Proctora (metoldso Il).

6.1.2. Dokladnd&é wykonania nasypow

Doktadna¢ wykonania nasypow nalg sprawdzé z czstotliwoscia:

e na prostych co 200 mb,

* natukach co 100 m,

e oraz we wszystkich punktach buadgch watpliwosci.

Doktadna¢ wykonania nasypow powinna spekhizastpujace wymagania:

» odchylenie osi korpusu drogowego od osi projektayan +10 cm,

» réznica szerokéci korpusu od szerokoi projektowanej  +10 cm,

* nieréwndaci na powierzchni korpusu (pomiar 3-mefriata) <3 cm,

» spadki poprzeczne +1%,

» pochylenie skarp w stosunku do pochylenia projekioego +10%,

* nieréwndci na powierzchni skarp (pomiar 3-metrptata) <10 cm.

6.2. Pos¢powanie z wadliwie wykonanymi warstwami nasypu

Jezeli Wykonawca wbuduje w nasyp grunty lub materialgprzydatne, jeeli wykonane cgsci hasypu
nie keda spetnialy wymaga niniejszych ST, wszelkie takie i nasypu zostanprzez Wykonawe
usungte i wykonane powtdrnie z gruntéw o odpowiednichsaiwosciach na jego koszt.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiaru jest:

1 n? (metr szécienny) wykonanych robét w nasypach,

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawienpaeizualnej, wynikéw badalaboratoryjnych i
pomiaréw geodezyjnych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 mnasypu obejmuje:

» prace pomiarowe i oznakowanie robdét,

» wbudowanie gruntu,

» profilowanie powierzchni nasypu z nadaniem im sgadk i pochylé zgodnie
z Dokumentagj Projektowg i ST,

» odwodnienie terenu w czasie trwania robot,

» przeprowadzenie wymaganych w ST batiboratoryjnych i pomiaréw geodezyjnych,

* inne niezlkdne czynnéci zwiazane bezpgoednio z wykonaniem nasypow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania
PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekatyr

D-04.01.01 PROFILOWANIE | ZAG ESZCZENIE PODLO ZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtecznej (ST) $ wymagania dotyce wykonania
i odbioru rob6t zwgzanych z profilowaniem i zggzczaniem podi@a gruntowego.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) stosowestjako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t olkilenych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zw@nych
z wykonaniem profilowania podia przeznaczonego do aémia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okredlenia podstawowe
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Okreslenia podstawowegszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt.1.4

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojmd”1.5.

2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdolne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania rob6t

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pode powinien wykaza sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z drie ustawianym lemieszem; Zynier maze dopuycic
wykonanie koryta i profilowanie podta z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamigskich koryt),

- walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibr@mych.

Stosowany spez nie mae spowodowaniekorzystnego wpltywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidregjdokt 4.

4.2. Transport materiatow

Wymagania dotycgce transportu materiatdw podano w ST D-04.02.00402.02, D-04.03.01pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00MQ/Mymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robo6t

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania profilowania i zegzczenia podita bezpérednio przed
rozpoczciem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wirdejsze przysipienie do
wykonania koryta oraz profilowania i zgggczania podta jest maliwe wylgcznie za zgoda fiyniera,
w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywa si¢ ruch
budowlany, niezwgzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny hyywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi@ w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposoéb
zaakceptowany przez Ayniera. Rozmieszczenie palikdéw lub szpilek powinmazliwia¢ nachgniecie
sznurkow lub linek do wytyczenia robot w ogisaich nie wgkszych ni_ co 10 metréw.

Rodzaj spretu, a w szczegolrdgi jego moc nalgy dostosowéa do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone
sg roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykitad
na poszerzeniach lub w przypadku rob6t o matymezikr Sposob wykonania musictgaakceptowany
przez lreyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinig¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w y@atub odwieziony na odktad w miejsce wskazane
przez lreyniera.

Profilowanie i zagszczenie podita naley wykona& zgodnie z zasadami okienymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przysfpieniem do profilowania podke powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczys#acze
Po oczyszczeniu powierzchni pogdo naley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umidiwiaja
zyskanie po profilowaniu zaprojektowanychedmych podiga. Zaleca s, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wgze nk projektowane rgdne podiaa.
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Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstlja zanizenia poziomu w podta przewidzianym do

profilowania, Wykonawca powinien spulcknpodiaze na gtbokas¢ zaakceptowana przez zimiera,

dowiez¢ dodatkowy grunt spetlniggy wymagania obowkrzujagce dla goérnej strefy korpusu,

w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganychedizych wysokéciowych i zagsci¢c warstwe do

uzyskania warteci wskanika zagszczenia, okrdonych w tablicy 4.

Do profilowania podiga naley stosowé rowniarki. Scigty grunt powinien by wykorzystany

w robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowangz Irtyniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zaggzczanie podia

nalezy kontynuowé do osjgniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy
Tablica 4. Minimalny wskanik zag:szczenia i nénosé

Strefa korpusu Minimalna Wtorny modut odksztatcenia
wartds¢ Is | Grunty spoiste]  Grunty niespoiste

dla drogi gminnej

Gorna warstwy o gruldei do 20 cm 1,00 120 120

Gdrna warstwy o gruldci od 20 do 120 cm 1,00 60 80
Powierzchnia skarp

G6rna powierzchnia o grubc do 20 cm | 0,95 | - | -

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgoy podiae uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrel zagszczenia nalyy oprzé na metodzie obgien ptytowych.
W takim przypadku stosunek modutu wtérnego do pi¢mego powinien biynie wickszy od 2,2.
Wilgotnoé¢ gruntu podiga podczas zagzczania powinna By rowna wilgotndci optymalnej
z tolerancy -2%, +1%.
5.5. Utrzymanie wyprofilowanego i zagszczonego podiza
Podtaze po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno kiyutrzymane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robét zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i wykonawca nie przygi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni,ptwinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem.
Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej stamy
mozna przysipi¢ po jego naturalnym osuszeniu.
Po osuszeniu podia Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualalec wykonanie nieziginych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy to napgawykona on na
wiasny koszt.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogodlne wymagania dotygee kontroli jakdci robot podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
punkt 6.
6.1. Badania w czasie do robot
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie trwania robot podano w tabBcy

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie trwania robot

Ip. Badania Cegstotliwos¢ bada Tolerancje
1 | Szeroké&t +10, -5 cm
2 | Rbwna¢ podiwwna Co 20 m. na kadym pasie ruchu <20 mm
3 | Rbwnd¢ poprzeczne <20 mm
4 | Spadki poprzeczne +0,5%
5 | Rzdne wysokéciowe +1, -2 cm
6 | Uksztattowanie osi w planie +5cm
7 | Zag:szczenie 2 razy na dzialce roboczej ale phie

rzadziej nk co 600

Rownda¢ podtaza naley sprawdza tata 4-metrovs i klinem.

Zaggszczenie podia naley sprawdzé co 600 M. Co dziesitemu badaniu zagzczenia gruntow
powinno towarzyszybadanie nénosci. Moga by¢ stosowane nagtujace metody:

e wolunometru,
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» weciskanego cylindra (za zggdhspektora nadzoru).

W przypadku wysipienia w podiau grubego kruszywa nie dopuszcza stosowania metody
weciskanego cylindra.

W zaleznosci od zmiennéci gruntu Wykonawca uzgodni z Inspektorem Nadzaastotliwosé
wyznaczania maksymalneggicsci szkieletu gruntowego i optymalnej wilgotodw badaniu Proctora.

Nosnos¢ podiaza naley sprawdzéa metod, obcizen ptytowych stosujc pilyte o srednicy 300 mm.
Nalezy wykona 1 badanie na 3000 “nuktadanych warstw. Badanie nateprzeprowadzi zgodnie z
normg PN-S-02205:1998 (zgdznik B).

Zageszczenie i nénos¢ jest prawidtowe, jeeli:

° Ismin2|swymagane

* lomns o wymagane

6.2. Pos¢powanie z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie odcinki niewkxiwie wykonane naley spulchné na gkbokas¢ co najmniej 10 cm, usga lub
dod& nowego materiatu i ponownie zggi¢. W przypadku niemmosci odpowiedniego zagzczenia
wbudowany materiat natg wymienic.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne wymagania dotygze obmiaru robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagaugiane” punkt 7.
Jednostl obmiaru jest 1 m(jeden metr kwadratowy) wykonanego profilowanmgszczenia.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne wymagania dotygze odbioru robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagamgjéline” punkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z DokumentadpProjektova, ST i wymaganiami Inspektora nadzorugke
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleligoaglanych w punkcie 6 daty pozytywne wyniki.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotygee podstawy platrici podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” punkt
9.

Cena za 1 frwyprofilowanej i zagszczonego podi@ obejmuje:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

» zaladunek nadmiaru gruntu i odwiezienie go na atlkié nasyp,

» profilowanie,

e Zzagszczenia,

e utrzymanie zagszczonego podia,

» przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w ST,

* inne niezledne czynnéci zwigzane z wykonaniem koryta, profilowaniem i zagczeniem podia.
10. NORMY ZWI AZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

2. PN-B-11111:1996 Kruszywo nhaturalne do nawierzcmagdwych. Piasek.

3. PN-B-11113:1996 Kruszywo naturalne do nawierzctmogdwych.Zwir i mieszanka.

4. PN-S-02205:1997 Drogi samochodowe. Roboty ziemngm#ligania i badania.

D-04.03.01. OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE EMULSJA WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaaghtécznej (ST) $ wymagania dotyce wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z oczyszczeniem i skropieniem emudsjfaltovs warstw nawierzchni.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegoblowa specyfikacja techniczna (ST) stosowestjako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét olédlenych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Specyfikacje techniczne (ST) stangwpodstaw do oczyszczenia i wykonania skropienia emulsj
nastpujacych warstw nawierzchni:

» warstwascieralna z betonu asfaltowego AC 11 S 50/70 grutm4

* warstwa wizaca z betonu asfaltowego AC 16 W 50/70 grub. 4 cm.
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1.4. Informacje ogdlne o terenie budowy
Informacje ogolne zwarto w DM-00.00.00.
1.5. Nazwy i kody.

Grupa robot: 45200000-9  Roboty budowlane w zakregi@oszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich e#ci oraz robdt w zakresie ignierii ladowej
i wodne;j.

Klasa robot: 45230000-8 Roboty budowlane w zakredieidowy rurocigéw, linii

komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrddjg, lotnisk
i kolei, wyréwnania terenu.
Kategoria robot: 45233000-9 Roboty w zakresie kwmstania, fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad, drdg.
1.6. Okreslenia podstawowe
Stosowane okétenia podstawowe gszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w Specyfikacji Techniczf§T) DM-00.00.00 ,Wymagania ogélne” punkt 1.4.
2. MATERIALY
Ogodlne wymagania dotygze materiatébw podano w ST DM-00.00.00 ,Wymaganiélog’ punkt 2.
Do wykonania skropienia stosuje siastpujace emulsje kationowe:
* emulsja szybkorozpadowa K1-65,
» emulsjasredniorozpadowa K-2.
Wymagane wigciwosci emulsji asfaltowych przedstawiono w tablicy 1.
Tablica 1. Wymagane wdaiwosci asfaltowych emulsji kationowych

Lp. | WyszczegOlnienie wiaiwosci Emulsja Emulsja
szybkorozpadowa KI-65 | sredniorozpadowa K-2

1. Zawartd¢ asfaltu, % 63-67 50-70

2. Lepka¢ wg Englera, OE >6 >3

3 Lepka¢ wg BTA, s - <15

4. Jednorodn& 00,063 mm, % <0,10 <0,10

5. Jednorodn& 00,016 mm, % <0,25 <0,25

6. Sedymentacja, % 50 <50

7. Przyczepn& do kruszywa, % >85 > 85

8. Indeks rozpadu, g/100g <90 < 80-130

Czas skladowania emulsji nie powinien przekracdavdch tygodni. Emulgj nalezy sktadowa w
temperaturze powgj 3°C.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogo6lne”
punkt 3.

3.1. Sprzet do oczyszczania warstw nawierzchni

Do oczyszczenia warstw nhawierzchni nglastosowa szczotki mechaniczne, sparki, samochodowe
beczki z wod wyposaone w pompy éhieniowe, szczotkigczne oraz inny spet zatwierdzony przez
Inspektora Nadzoru.

3.2. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni najestosowd skrapiarki wyposzone w urzdzenia pomiarowe
pozwalajce na kontral i regulacg temperatury, déhnienia, obrotdw pompy dozgej lepiszcze,
predkosci jazdy skrapiarki oraz ikei rozkladanego lepiszcza. Zbiornik na lepiszczavipen by
izolowany termicznie. Skrapiarka powinna zapewni@zkladanie lepiszcza z tolerascit10%
w stosunku do iléci zalazonej, od 0,2 I/m2 do 2,0 I/m2. Dodatkowo skrapiag@winna by
wyposaona w lan¢ do recznego sprysku emulsiji.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymaganiarogf' punkt 4.
Transport emulsji powinien odbywasie w cysternach samochodowych. Cysterny, pojemn#biorniki
przeznaczone do transportu powinny lmgyste i nie zawietaresztek innych lepiszczy. Rodzapdka
transportu i odlegkt powinny by uzgodnione z producentem emulsiji.
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5. WYKONANIE ROBOT
Ogodlne wymagania dotygze wykonania robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagagjélne” punkt 5.
5.1. Oczyszczenie warstw nawierzchni
Oczyszczenie polega na ustoiil luznego materiatu, brudu, blota i kurzu przyyciu szczotek
mechanicznych, a w razie potrzeby wody padieniem. W miejscach trudno dephych naley uzywaé
szczotek ¢cznych. Zanieczyszczenia stwardniate nieacljsé usurmé mechanicznie, natg usurd
recznie przy uayciu odpowiedniego speml. Na terenach niezabudowanych béepdnio przed
skropieniem, nawierzchgimozna oczgci¢ spkzonym powietrzem.
5.2. Skropienie oczyszczonych warstw nawierzchni
Oczyszczona nawierzchnia przed skropieniem powibya sucha. Skropienie mpa rozpocié po
akceptacji jej oczyszczenia przez Inspektora Nadzérzed przygpieniem do robdét Wykonawca
przeprowadzi prébne skropienie w celu dleaia optymalnych parametrow pracy skrapiarki,
wymaganej iléci lepiszcza w zalmosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do gieaia oraz
uzyska akceptagjlinspektora Nadzoru. Skropienie nalevykona réwnomiernie, w miejscach trudno
dostpnych oraz przy nieregularnym uksztattowaniu dnegplanie dopuszczaeieczne spryskiwanie
przy wyciu lancy. Wykonane skropienie nawierzchni gglgpozostawd przez okres nieziny do
catkowitego rozpadu emulsji i odparowania wody. e@tacyjny czas rozpadu i odparowania wody
Wynosi :
» dla warstwy gruntujcej z emulsjiredniorozpadowej— 24 godziny,
» dla warstwy sczepnej z emulsji szybkorozpadowej4 dod 8 godzin.
Do czasu uktadania warstwy z mieszanki mineralhiorbicznej, Wykonawca zabezpiecza skropion
powierzchng, dopuszczag tylko nieztgdny ruch budowlany (samochody dawoe materiat nieziny
do wykonania nagpnej warstwy).
W zalenosci od rodzaju spryskiwanej warstwy nafe stosowa odpowiedni typ emulsji
w ilosciach podanych w tablicy 2.

Tabela 2. Rodzaje emulsji i 8o (kg/m2) asfaltu po odparowaniu wody z emulsji.

Warstwa, na kt@remulsja jest nanoszona EmulsjadniorozpadowaEmulsja
K-2 szybkorozpadowa K1-
65
Podbudowa z kruszyw 0,5-0,7
Warstwascieralna 0,1-0,3

5.3. Warunki atmosferyczne prowadzenia robot

Wykonywanie skropienia powinno odbyivaie gdy podige jest suche i wolne od siogj wody lub
lodu. Minimalna temperatura powietrza powinna lwyzsza od +3C. Zabrania s wykonywania
skropienia w czasie opadow deszczu oraz silnegowa > 35 km/godz). Prowadzenie robot w okresie
od 15 listopada do 15 kwietnia wymaga zgody InspekNadzoru.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

Ogodlne wymagania dotygee kontroli jakéci robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
punkt 6.

6.1. Sprawdzenie jakéci lepiszcza

Ocena jakéci lepiszcza aytego do wytworzenia emulsji, do skropienia warstawierzchni powinna
by¢ oparta na wystawionych przez producestaadectwach zgodroi z PN-EN 12591:2004.
W przypadku brakuswiadectwa zgodrimi, Wykonawca powinien przedstawiwtasne badania.
Wykonawca ma obowzek kontrolowa dla kazdej dostawy emulsji asfaltowej bagwjednorodnéc,
lepkas¢ oraz indeks rozpadu.

6.2. Sprawdzenie oczyszczenia

Ocena oczyszczenia warstwy konstrukcyjnej polegaceaie wizualnej doktadsol wykonania.

6.3. Sprawdzenie jednorodngci skropienia

Jednorodn& skropienia naley ocenté wizualnie, a kontral ilosci rozktadanego lepiszcza zaleca si
przeprowadzi w oparciu o pomiar il&ci asfaltu pozostagego po rozpadzie emulsji i odparowaniu
wody przypadajcy na jednostk powierzchni.

7. OBMIAR ROBOT

Ogo6lne wymagania dotygee obmiaru robo6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagagidne” punkt 7.
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Jednostk obmiaru jest 1 m2 oczyszczonej powierzchni warstignstrukcyjnej i skropionej
odpowiednim rodzajem emulsji asfaltowej.
8. ODBIOR WARSTWY
Ogodlne wymagania dotygze odbioru warstwy podano w ST D-00.00.00 ,Wymagangolne” punkt 8.
Wykonane odcinki warstwyaszatwierdzane przez Inspektora nadzoru na podstawday wizualnej,
wynikéw bada laboratoryjnych i ewentualnie innych szczego6towymblecd Inspektora Nadzoru.
W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadagiali zakres wykonania robo6t poprawkowych.
Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wilasny koszterminie ustalonym z Inspektorem
Nadzoru.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne wymagania dotygze podstawy ptatrgi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” punkt
9.
Cena 1 m2 oczyszczenia i skropienia warstwy obejmuj
* prace pomiarowe i przygotowawcze,
* o0znakowanie robot,
» dostave materiatow,
e oczyszczenie podha,
* wykonanie pajczenia mgdzywarstwowego,
* przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych oraz geodezyjnych,
» inne niezlgdne prace zwizane bezp@ednio z oczyszczeniem warstwy oraz wykonaniemyskroa
emulsp warstw konstrukcyjnych.
10. PRZEPISY ZWAZANE
1. PN-EN 12591:2004 Asfalty i produkty asfaltoB@umy do uktadania. Specyfikacja.
2. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsjaliowe EmA-99,
Zeszyt 60 IBDiM, 1999

D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA £tAMANEGO STABILIZOW ANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacjichrécznej (ST) & wymagania dotyegre

wykonania i odbioru warstwy konstrukcyjnej podbugorasadniczej z kruszywa tamanego 0/31,5 mm

stabilizowanego mechanicznie ukladanescagaczem.

1.2. Zakres robét obgtych ST

Specyfikacje Techniczne (ST) stangwipodstaw do zaprojektowania oraz wykonania

i odbioru podbudowy zasadniczej drogi gminnej zskywa tamanego stabilizowanego mechanicznie

uktadane rogcietaczem.

1.3. Informacje ogdine o terenie budowy

Informacje ogolne zwarto w D-00.00.00.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane ok&enia podstawowegszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz

z definicjami podanymi w Specyfikacji Techniczngjl() D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” punkt 1.4.

2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotygze materiatdbw podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidmggpunkt 2.

2.1. Materialy

Materiatem do wykonania nawierzchni z kruszyw tagtdmstabilizowanych mechanicznie powinna by

kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenieoveca skalnego lub kamieni narzutowych

i otoczakéw albo ziarenzwiru wiekszych od 8 mm. Kruszywo powinno dyjednorodne bez

zanieczyszcze obcych i bez domieszek gliny. Uziarnienie mieszankeralnej powinno by zgodne

Z wymaganiami PN-S-06102:1997 ,Drogi samochodowedbRdowa z kruszywa stabilizowanego

mechanicznie.”
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Tablica 1. Graniczne krzywe

stabilizowanego mechanicznie

uziarnienia dla podbwldozasadniczej

z kruszywa famanego

Sito kwadratowe # [mm]| Przechodzi przez sito (%) Przechodzi przez sito (%
— dla kruszywa 0/31,5 — dla kruszywa 0/63
mm mm
63 - 100
31,5 100 76+ 100
20 78+ 100 62+ 100
16 70+ 94 56+ 92
12,8 60+ 86 49+ 86
8 50+ 75 40+ 75
6,3 44+ 68 35+ 68
4 37+ 58 28+ 58
2 25+ 41 18+ 41
0,5 13+ 24 9- 23
0,25 8+ 16 5- 16
0,125 4+ 11 411
0,075 2+ 10 210
Tablica 2. Wymagane wdaiwosci kruszywa
Ip. Wiasciwosci Kruszywo tamane Badanie wedtug
normy
1 | Zawartd¢ nadziarna, %, nie wtej niz 5 PN-B-06714-15
2 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, %, nie wgej niz 35 PN-B-06714-16
3 | Nasakliwos¢, %, nie wecej niz 3 PN-B-06714-18
4 | Mrozoodporné&c, ubytek masy po 25 cyklach 5 PN-B-06714-19
zamraania, %, nie wicej nz
5 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, %, nig 1 PN-B-06714-26
wigcej niz
6 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, %, nie vgcej 0,2 PN-B-06714-12
niz
7 | Zawartd¢ siarki w przeliczeniu na SO% 1 PN-B-06714-28
nie wiecej niz
8 |Scieralng¢ w bebnie Los Angeles, %, nie PN-B-06714-42
wigcej niz: 35
* po petnej liczbie obrotéw
« $cieralndg¢ po 1/5 petnej liczby obrotéw w 30
stosunku do petniej liczby obrotow
9 | Wskanik nasnosci CBR, mieszanki kruszywa, 120°/80 PN-S-06102:1997
%, nie mniejszy ri (zakcznik A)
10 | Wskanik piaskowy po 5-krotnym zagzczeniu 30+ 70 BN-64/8931-01
wg Proctora metagl lub 1I, %
11 | Rozpad krzemianowyzelazowy 4cznie, %, nie - 1
wigcej niz
7 dotyczy kategorii ruchu KR 5 przy zggrczeniu 1s>1,03

2.2.Zr6dta poboru materiatow
Zrédta poboru kruszywa i wody mugbyé zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru przed razooem
dostaw. Wykonawca zobowzany jest dostarczyprobki materiatdw, wyniki badalaboratoryjnych
i deklaracg zgodndci z Polskimi Normami zgodnie z poleceniem Inspektnadzoru. Zmianarodet
poboru materiatdw wymaga pisemnej zgody Inspekuadzoru.
2.3. Skltadowanie materiatow
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Sposbdb skltadowania materiatdbw powinien je zabezpieprzed zanieczyszczeniem i przemieszaniem
z innymi asortymentami kruszyw. Warunki sktadowarikalizacja i parametry skladowiska powinny
uzysk& akceptagi Inspektora Nadzoru. Ofips¢ skladowisk powinna zapewria mazliwosé
zgromadzenia materiatbw w #oiach zabezpieczgjych ciglos¢ produkcji mieszanki kruszyw.
W harmonogramie dostaw Wykonawca uvegigli czas nieziglny na badanie materiatdw z nowych
dostaw. Wykonawca powinien reagawaa wzrost wilgotnéci kruszyw po okresie opaddow.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogo6lne”
punkt 3.

3.1. Sprat rozkladaj acy

Warstwa podbudowy ukltada roZcielaczami lub specjalistycznymi skrzyniami
z elektronicznym sterowaniem grdie ukladanej warstwy. W miejscach trudnocdpstych,

o skomplikowanym uksztattowaniu spadkéw dopuszozazgycie réwniarki i eczne uktadanie.

3.2. Sprat zageszczapcy

Podstawowym typem walca stosowanym doegagzenia podbudowy powinien dyalec wibracyjny

0 statycznym eizarze co najmniej 15 ton i parametrach wibracji: htega — okoto 2 mm, estotliwasé
wibracji — okoto 30 Hz. Ponadto stosowane mdyy¢ walce ogumione o etarze do 20 ton oraz
wibracyjne zagszczarki ptytowe do miejsc trudnodegstych.

3.3. Pozostaly spret

Na budowie powinna liydostpna cysterna na wed pojemnéci co najmniej 5 M z cénieniowym
systemem natrysku wody oraz szczotka mechaniczraydzczenia podia i podbudowy.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotygee transportu materiatdbw podano w ST D-00.00.00 mé&gania ogdine”
punkt 4. Mieszank mazna transportow@ dowolnymi srodkami transportowymi. Transport mieszanki
powinien s¢ odbywa w sposob przeciwdziakgy jej zanieczyszczeniu, rozsegregowaniu, wysusizeni
zawilgoceniu. Nalgy zwrécé uwag na wyeliminowanie zjawiska segregacji przy zatddun
i roztadunku mieszanki ri@odki transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00MQWymagania ogélne” punkt 5.

5.1. Przygotowanie podiga

Warstwa kruszywa stabilizowanego cementem powinyia dczyszczona z fnego materiatu, btota
i kurzu przy uyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywmpad cénieniem. W miejscach
trudno dosfpnych naley stosowa szczotki eczne.

5.2. Recepta robocza

Wykonawca na podstawie baddaboratoryjnych przygotuje receptuma wytwarzanie mieszanki
kruszywa. Receptura obejmoévbedzie ustalenie zawarol poszczegoélnych skiadnikbw w mieszance,
pochodzenie kruszyw, uziarnienie mieszanki, mak&ymgestas¢ pozorny szkieletu oraz wilgotnid
optymalry. W projekcie recepty powinny byodane krzywe kalibracji oftpsciowych lub wagowych
urzadzen dozupcych kruszywo i woe oraz biggce ustawienia na wytworniV przypadku stosowania
mieszarki o dziataniu cyklicznym, nalepoda takze ilosci materiatu potrzebne na jeden zarob.

Cechy fizyko-mechaniczne kruszyw i mieszanki powilg¢ zgodne z wymaganiami podanymi wedtug
punktu 2.1. Sporgdzona receptura musi uzyskakceptagj Inspektora nadzoru.

W przypadku stosowania gotowej mieszanki powinnaa omspelida wymagania podane
w tablicy 1i 2.

5.3. Warunki wykonania warstwy

5.3.1. Warunki atmosferyczne

Wbudowanie mieszanki powinno odbyévaie, gdy podige jest wolne od stegej wody Ilub lodu.
Minimalna temperatura powietrza powinna¢byyzsza od 0C. Zabrania si ukladania mieszanki w
czasie opadow atmosferycznych.

5.3.2. Przygotowanie geodezyjne

Dla uzyskania zgodnej z projektem niwelety, spadigprzecznych i lokalizacji w planie, uktadanie
warstwy powinno si odbywa w odniesieniu do systemow laserowych lub systameklprowadzcych
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biegracych po obu stronach osi podhej warstwy (i by maze w osi) ze szpilkami wysokoiowymi

rozbitymi co najmniej co 15 m.

5.3.3. Wytwarzanie mieszanki kruszyw

Mieszanka kruszywa tamanego imopochoda jedynie z wytworni zatwierdzonej przez Inspektora

nadzoru. Parametry pracy wytwoérni (nastawieniagdeen dozupcych, czasy mieszania) musby¢

zgodne z receptrobocz. llos¢ wody naley ustalt laboratoryjnie w zabnosci od wilgotnaci

poszczegollnych skladnikbw mieszanki. Dodatek wodyemny regulow& w zalenosci od zmiany

warunkéw meteorologicznych. Mieszanka z nadngerawartdcia wody lub o niewtéciwym skladzie

powinna by natychmiast ususia z wytwdrni. Dopuszcza eiprodukcg mieszanki na odktad —

skladowanie w pryzmach do dwoch tygodni — dozrp€iszego wbudowania, pod warunkiem

zabezpieczenia pryzmy przed wplywami warunkéw afergsznych.

5.3.4. Uktadanie mieszanki

Mieszanka kruszyw powinna bykiadana ukladagkiub skrzynj najlepiej na pekp szerokéé warstwy.

Ze wzgkdu na dug szeroké¢ modernizowanej drogi dwie uktadarki mpgracowé jedna za drug

W takim przypadku szczegoélnej starafriovymaga prawidlowe zggzczenie i nadanie jednakowego

wygladu mieszance w obie roboczego petzenia (szwu) podimego. Wyjtkowo, w miejscach

trudnodos¢pnych, dopuszcza esimozliwosé recznego uktadania mieszanki lub uktadania zgyciem

réwniarki. W czasie profilowania nalg wyrowna wszystkie lokalne nieréwroi. Kruszywo

w miejscach, w ktérych widoczna jest jego segremgamywinno by przed zagszczaniem zagpione

materiatem o odpowiednich végiwosciach.

5.3.5. Zageszczenie mieszanki mineralnej

Natychmiast po sprawdzenide utazona warstwa hie wykazuje usterek, mgleprzyshpi¢c do jej

zag:szczania. Zagpzczanie powinno odbywasie zgodnie z zatwierdzonym schematem watowania oraz

praktycznymi zasadami jak :

» walce powinny dochodgijak najblizej uktadarki,

» pierwsze przdgia walcow wibracyjnych powinno bystatyczne. Wynika to z faktue tak gruba
warstwa mieszanki podbudowy jest w niewielkim sioprag:szczona przez deskktadarki.

e zagszczanie nalg rozpoczyna od pohczer (szwow) i od niszej kravedzi ,

e manewry zmiany ruchu walcow powinny sidbywa& na zagszczonej warstwie,

Nie zezwala s ha pozostawienie nie zgggczonej warstwy do naginego dnia.

Sprzt i metoda zaggszczenia powinny zapewhijednorodne i wymagane zmgyczenie warstwy

w catym jej przekroju. Podbudaewz kruszywa tamanego stabilizowanego mechaniczaliezynzagsci¢

do wskanika zagszczenia 1,00 (KR 1) zgodnie z normafroly Proctora (metoda 1l). Zaggzczenie

podiaza mana uzna za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modujudé pierwotnego Enie jest

wiekszy niz 2,2

Jakiekolwiek nierownéri lub zagébienia powstale w czasie zmgczania powinny kywyréwnane

przez spulchnienie warstwy kruszywa na powierzdonnajmniej 1 y na gkbokas¢ co najmniej 10 cm

i dodanie lub usurcie materiatu ado otrzymania réwnej powierzchni.

5.3.6. Pofaczenia (szwy, spoiny) robocze

Zageszczenie i pajczenie mieszanki w rejonie szwu powinno speétnigymagania jak dla pozostatej

powierzchni.

5.4. Odcinek prébny

Nie przewiduje s — zbyt maty zakres robot.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

Ogdlne wymagania dotygee kontroli jakdci robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne”

punkt 6.

6.1. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robo6t Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw przeznaczonych do

wykonania robot i przedstagviich wyniki Inzynierowi, wedlug zasad oldlenych w ST D-04.04.00

.Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogdlne” punkt 6w2,celu akceptacji materiatbw. Badania te

powinny obejmowéawszystkie wiaciwosci okreslone w punkcie 2 niniejszej ST.
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Badania te naley powtorzy po kadej zmianie kruszywa, w przypadkach gdgtpliwa jest jakéé
dostarczonego materiatlu oraz na wniosek Inspekidadzoru. Dla kadej dostawy kruszyw natg
wykona: badanie sktadu granulometrycznego.
6.2. Badania w czasie robot
Czstotliwos¢ bada prowadzonych w czasie rob6t powinna lzgodna z podarw tablicy 3.

Tablica 3. Minimalna agtotliwos¢ bada w czasie wykonywania podbudowy zasadniczej

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba | Maksymalna powierzchn

bada na dziennej| podbudowy przypadaga
dziatce roboczej na jedno badanie

1 | Uziarnienie kruszywa

2 | Wilgotnai¢ kruszywa 2 600 nf

3 | Zag:szczenie warstwy

4 | Zawart@¢ zanieczyszczeobcych

5 | Grubd¢ warstwy 3 400 m

6 | Whasciwosci kruszyw wedtug tablicy 2 - 12 000°m

i przy kazdej zmianie
kruszywa
7 | Zawartd¢ ziarn tamanych 1 -

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z projektem mieszanki z tolerancj
» +2% dla frakcji przechodzych przez sito #0,075 mm,
» +49% dla frakcji od 0,075 do 2 mm,
» +6% dla frakcji powyej 2 mm.
Wilgotnoé¢ kruszywa podczas badania $nosci powinna by réwna wilgotndci optymalnej
z tolerancy -2 %, +1 %.
Zageszczenie podbudowy nale sprawdzé co 600 m wykonanej warstwy i nie rzadziej niw 2
punktach na kadej dziennej dziatce roboczej. Mphy¢ stosowane nagtujace metody:
e wolunometru,
* metod izotopowy,
* metod) obcihzen ptytowych.
Co dziesitemu pomiarowi metadizotopows, dla celow kalibracji, powinno towarzyszporownawcze
badanie metagpiasku kalibrowanego, wolunometru wodnego lub gisti ptytowych.
Zageszczenie podbudowy nale sprawdza takze metod obchzen plytowych stosujc plyte
o érednicy 300 mm. Natey wykona 1 badanie na 3000 “‘mBadanie naley przeprowadzi zgodnie
z normy PN-S-02205:1998 (zgdznik B).
Grubas¢ warstwy naley mierzy¢ poprzez odkopanie warstwy na £ gruba¢ (najlepiej w miejscu
badania wskanika zagszczenia) lub poprzez pomiary geodezyjne. Gstélmarstwy nie mee r&nic sie
od grubdci projektowanej o wicej niz £2 cm.
6.3. Badania i pomiary wykonanej warstwy
Czestotliwos¢ i zakres wykonanej warstwy gornej i dolnej powirtiyd zgodna z tablic4.

Tablica 4. Cgstotliwos¢ bada wykonanej podbudowy zasadniczej

Ip. Wyszczegdblnienie bada | Minimalna czstotliwos¢ bada i Dopuszczalne
pomiarow pomiarow tolerancje
1 | Szeroké¢ podbudowy +10 cm, -5 cm
2 | Rowna¢ poprzeczna €co 100 m 10 mm
3 | Spadki poprzeczne +0,5%
4 | Réwna¢ podiuzna w sposo6b ggty planografem lulg 10 mm
co 20 m ta4
5 | Rzdne wysokéciowe co 100 m +0cm, -2 cm
6 | Uksztattowanie osi w planie *5cm

Nosnos¢ podbudowy naley bada& poprzez okrdenie ugecia spezystego pod kotem lub przy pomocy
badania modutu odksztatcenia.¢Stotliwos¢ bada oraz wymagania podano w tablicy 5.
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Tablica 5. Wymagania dotygze n@nosci podbudowy zasadniczej

Ip. Wyszczegolnienie bada | Minimalna czstotliwos¢ bada i Wymaganie
pomiarow pomiaréw
1 | Minimalne ug¢cie pod kotem Nie rzadziej ni co 50 m mniej i 1,20 mm

0 obcizeniu 50 kN

2 | Modut odksztatcenia:
* pierwotny Nie rzadziej nt co 500 m minimum 80 MPa
s  wtdrny minimum 140 MPa

6.4. Zasady posgpowania z wadliwie wykonary podbudowa zasadnicza

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami warstwy igéjri dolnej powinny b§ zgodna

z ST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymaganialiogdpunkt 6.5.

Odcinki nie spetniajce wymaga punktu 6, Wykonawca naprawi na swoj koszt wedtugtatdy

w terminie zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

Ogo6lne wymagania dotygee obmiaru robo6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagagidne” punkt 7.

Jednost obmiaru jest 1 M (jeden metr kwadratowy) warstwy podbudowy zasamhjiz kruszywa

tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR WARSTWY KONSTRUKCJI

Ogodlne wymagania dotygee odbioru robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagagélne” punkt 8.

Roboty uznaje siza zgodne z DokumentadpProjektova, ST i wymaganiami Inspektora nadzorugke

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleligoaglanych w punkcie 6 daly pozytywne wyniki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotygee podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” punkt

9. Placi s¢ za 1 M wykonanej jednowarstwowo i odebranej warstwy karstji drogi z kruszywa

tamanego stabilizowanego mechanicznie wedtug cedrygstkowej.

Cena jednostkowa dla wykonanej warstwy podbudovggdaiczej obejmuje:

e prace pomiarowe,

* sprawdzenie podia,

* przeprowadzenie badanaterialéw i opracowanie recepty sktadu mieszanki,

» dostarczenie materiatéw i przygotowanie mieszagkinie z recept

» dostarczenie mieszanki na budgow

* roziozenie i zagszczenie mieszanki,

* przeprowadzenie pomiarow i bad@aboratoryjnych okrdonych w ST,

» utrzymanie podbudowy w czasie robot,

* inne niezkdne czynnéci zwigzane bezpwednio z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B/11112 Kruszywo mineralne. Kruszywa tamdaenawierzchni drogowych.

2. PN-S-06102:1997  Drogi samochodowe. Podbudokvaszywa stabilizowanego mechanicznie.

3. PN-../B-06714/ 0048 Kruszywa mineralne. Badania

4. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prdjrektu.

5. ST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymaganiélog’

6. ST D-04.04.00 — H 04.04.03 z 1998 roku ,Podbugdawruszywa stabilizowanego mechanicznie”.

D-05.03.05 NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Szczego6towej Specyfikacjichirecznej (ST) & wymagania dotyere
wykonania i odbioru warstwycieralnej i wiazacej z betonu asfaltowego przy wykonaniu drogi grejnn
wg. PN-S-96025:2000 [10] — dla nawierzchni jezdni.

1.2. Zakres robo6t obgtych ST
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Specyfikacje Techniczne (ST) stangwipodstaw do zaprojektowania oraz wykonania
i odbioru nawierzchni drogi f@ej z warstw warstwycieralnej i wizacej z betonu asfaltowego przy
wykonaniu drogi gminnej dla KR1.

» warstwascieralna z betonu asfaltowego AC 11 S 50/70 grutm4

* warstwa wjzaca z betonu asfaltowego AC 16 W 50/70 grub. 4 cm,

1.3. Informacje ogodlne o terenie budowy

Informacje ogolne zwarto w D-00.00.00.

1.4. Nazwy i kody

Grupa robot: 45200000-9  Roboty budowlane w zakregi@oszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich e#ci oraz robdt w zakresie ignierii ladowej
i wodne;j.

Klasa robot: 45230000-8 Roboty budowlane w zakredieidowy rurocigéw, linii

komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrddyg, lotnisk
i kolei, wyréwnania terenu.
Kategoria robot: 45233000-9 Roboty w zakresie kwmstania, fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad, drdg.
1.5. Okreslenia podstawowe
1.5.1.Beton asfaltowy (BA)
Mieszanka mineralno-asfaltowa uéma i zagszczona.
1.5.2.Srodek adhezyjny
Substancja powierzchniowo czynna, ktéra poprawibeag asfaltu do materiatdw mineralnych oraz
zwieksza odporng btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanbdy; maze by dodawany
do asfaltu lub do kruszywa.
1.5.3.Podtae pod warstw asfaltova
Powierzchnia przygotowana do #mia warstwy z betonu asfaltowego.
1.5.4.Asfalt uptynniony
Asfalt drogowy uptynniony lotnymi rozpuszczalnikami
1.5.5.Emulsja asfaltowa kationowa
Asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonedalasw wodzie.
1.5.6.Pozostate ok&enia
Pozostate okigdenia podstawowe as zgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST_D-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygze robét podano w ST_D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogoblne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST_D-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Asfalt drogowy
Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniggy wymagania podane w Tablicy 1.
Do warstwy z betonu asfaltowego nalestosowa asfalt drogowy D50/70.

2.4. Lepiszcza

2.4.1 Asfalt
Wymagania dla asfaltu D50/70
Rodzaj asfaltu
Lp. Wiasciwosci I wymagania Badania wg
50/70
1 2 3 4
1. | Penetracja w 26 [0,1 mm] 50-70 PN-EN 1426
2. | Temperatura reknienia fC] 46-54 PN-EN 1427
3. | Temperatura zaptonu, nie mniej:rifC] 230 PN-EN 22592
4 ana/wmvartcﬁc’ sktadnikdw rozpuszczalnych, nie mniej:n[%)] 99 PN-EN 12592
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Rodzaj asfaltu
Lp. Wiasciwosci I wymagania Badania wg
50/70
5 Z_rp_lana masy po starzeniu (ubytek lub przyrost), wiiecej 05 PN-EN 12607-1
niz: [%] m/m

6. | Pozostata penetracja po starzeniu, nie mnie[%ii] 50 PN-EN 1426
7. | Temperatura rgknienia po starzeniu, nie mniegn[°C] 48 PN-EN 1427
8. | Zawart@¢ parafiny, nie wécej niz: [%] 2,2 PN-EN 12606-1
9 E{;’z]rost temperatury rgknienia po starzeniu, nie yadej niz: 9 PN-EN 1427
10. | Temperatura tamlivéoi, nie wicej niz: [%0] -8 PN-EN 12593

2.3. Wypetniacz

Nalezy stosowa wypetniacz spetnigiy wymagania podane w Tablicy 1.
Przechowywanie wypetniacza powinnatlzgodne z PN-EN 13043:2004 [9].
Nalezy stosowa wypetniacz, spetnigiy wymagania okrdone w PN-S-96504:1961 [9] dla wypetniacza

podstawowego i zagiczego.

Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatdw do warsieigralnej i wizacej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wymagania wobec ma_'geria%éw w zatesci od
kategorii ruchu
nr normy KR 1lub KR 2 od KR 3do KR 6
1 |[Kruszywo tamane granulowane Wwg
PN-B-11112:1996 [2], PN-B-
11115:1998 [4] ki. I, Il; gat.1, 2 k. 1, 1Y; gat.1
a) ze skal magmowych i jw. jw.?
przeobraonych
b) ze skat osadowych jw. Kl. I; gat.1
C) z surowca sztucznegaugle
pomie-dziowe i stalownicze)
2 | Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] ki. I, Il; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] KL 1, 1l -
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnig
rozdrobnionego surowca skalnego Md I, 1l; gat.1, 2 Kl. I; gat.1
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 | Wypelniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia W pyly z -
orzeczenia laboratoryjnego odpylania, -
popioty lotne
7 | Asfalt drogowy D 50, D 70, D 50°, D 70
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak
dla kl. I;
gat. 1
2) tylko dolomity Kkl. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z innymi
kruszywami, w ildci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i pdawce bez
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ograniczenia iléciowego
3) preferowany rodzaj asfaltu

2.4. Kruszywo

Nalezy stosowa kruszywa spetniare wymagania podane w Tablicy 1. Krzywa uziarnienmiaszanki
mineralnej powinna méei¢ sig w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przez Wezygraniczne
przedstawione na Rysunku 1. Skiadowanie kruszywavippm odbywd sie w warunkach
zabezpieczafrych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemymnasortymentami kruszywa lub jego
frakcjami.

2.5. Asfalt uptynniony

Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974 [7].

2.6. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehuajwymagania okéone w WT.EmA-
99 [14].

Rysunek 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszarikenalnej BA
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

2.7. Mieszanka i warstwy z betonu asfaltowego
Spetnienie wymagastawianych dla mieszanki mineralno-asfaltowe] @krstwy scieralnej i wazacej
odbywa s¢ poprzez poprawne jej zaprojektowanie zgodnie ZP96025:2000 [10] polegge na:

« doborze sktadnikow mieszanki mineralnej,

« doborze optymalnej ikei asfaltu,

« okresleniu jej wigciwosci i porownaniu wynikow z zal@niami projektowymi.
Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimych do warstwy wgzacej
z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartasfaltu podano w Tablicy 3.
Warstwascieralna z betonu asfaltowego powinna spétmgmagania okrdone w Tablicy 4.
Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert lustalony na podstawie badarobek wykonanych
wg metody Marshalla.
Probki powinny spetniawymagania podane w Tablicy 4 Ip. od 1 do 5.
Wykonana warstwd&cieralna i wiazaca z betonu asfaltowego powinna speinigymagania podane w
Tablicy 41p. 61 7.

Tablica 3. Rgzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maireej BA od 0 do 16 mm

oraz orientacyjna zawago asfaltu do warstwy wiacej
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Wymiar oczek sit, Rzedne krzywych
mm granicznych MM
Przechodzi przez:
20,0 100
16,0 90+100
12,8 80+100
9,6 69+100
8,0 62+93
6,3 56+87
4,0 45+76
2,0 35+64
Zawarta¢ ziarn > 2,0 (36+65)
0,85 26+50
0,42 19+39
0,30 17+33
0,18 13+25
0,15 12+22
0,075 7+11
Orientacyjna
zawartd¢ asfaltu w 5,0:6,5
MMA ,%, m/m
Tablica 4. Wymagania wobec warstégieralnej z betonu asfaltowego
Lp. Wihasciwosci Wymagania
1 Modut s(i';ywném petzania, MPa nie wymaga si
Stabilnag¢ probek wg metody Marshalla, kN
2. o 255
**)
3, Odksztazii;eme prébek, mm 0d 2,0 do 5.0
Y. A 0,
4. Wolna %tf)estrzew probkach, % v/v od 1,5 do 4,5
. . . . 0
5 Wype}nl(igle wolnej przestrzeni w probkach, % od 75.0 do 90,0
6. | Wskanik zagszczenia warstwy, % >98,0
7. | Wolna przestrzew warstwie, % v/v od1,5do 5,0
*) — znaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje,strukcje - Zeszyt nr
48 [15],
dotyczy tylko fazy projektowania sktadu MMA,
(** — wg metody Marshalla w temp. 60°C, zsgczonych 2x50 uderze
ubijaka.

3. SPRAET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST_D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
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3.2. Sprat do wykonania warstwyscieralnej i wigzacej z betonu asfaltowego
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwycieralnej i wizacej z betonu asfaltowego powinien
wykaza si¢ mazliwoscia korzystania z nagpujacego spretu:

» wytwdrnia (otaczarka) o mieszaniu cyklicznym lubgtym do wytwarzania MMA,

- ukladarka do uktadania betonu asfaltowegagacganego,

« skrapiarka,

- walce lekkie srednie i cézkie,

- walce stalowe gtadkie,

» walce ogumione eikie o regulowanym énieniu w oponach,

» szczotka mechaniczna i/lub inne adzenie czyszexe,

« samochody samowytadowcze z przykryciem lub termosy.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST_D-00.00.00 ,Wymaganidnejdkt 4.
4.2. Transport asfaltu
Asfalt nalery przewozt zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
4.3. Transport wypetniacza
Wypeltniacz luzem naly przewozt w cysternach przystosowanych do przewozu mateviai@kich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.
Wypeltniacz workowany nmima przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workéw.
4.3. Transport kruszywa
Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaajh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymankauszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.
4.3. Transport mieszanki betonu asfaltowego
Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czasie
transportu i podczas oczekiwania na roztadunek.
Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie miewi przekracza 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@avan
Zaleca s} stosowanie samochodéw termosow z podwojn§eianami skrzyni wypoganej w system
ogrzewczy.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST_D-0000Nymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Mieszank betonu asfaltowego produkujeesiv otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubagiym
zapewniajcej prawidiowe dozowanie skiladnikow, ich wysuszenigrymieszanie oraz zachowanie
temperatury skfadnikow i gotowej mieszanki minecasisfaltowej.
Dozowanie sktadnikéw, w tym tak wstpne, powinno by wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne
z recepd. Dopuszcza si dozowanie ohjtosciowe asfaltu, przy uwzetinieniu zmiany jego gptasci
w zaleznosci od temperatury.
Tolerancje dozowania skladnikbw mpgwynost: jedna dziatka elementarna wagi, wlie
przeptywomierza, lecz nie wiej niz [ 2 % w stosunku do masy skladnika.
Jezeli jest przewidziane dodanéeodka adhezyjnego, to powinien orélyozowany do asfaltu w sposéb
i w ilosciach okrélonych w recepcie. Asfalt w zbiorniku powiniendggrzewany w sposob gedni,
Zz uktadem termostatowania, zapewmigm utrzymanie stalej temperatury z tolerancj 5°C.
Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrtosil 145°C do 165°C.
Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minegdndodaniu wypetniacza
uzyskata whaciwa temperatuy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna dwyzsza o
wiecej niz 300 C od maksymalnej temperatury mieszanki minerakfaltowej podanej pordj.
Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powiwgaosic od 140°C do 170°C.
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5.3. Przygotowanie podiga

Podlazem dla warstwyscieralnej z betonu asfaltowegedzie wykonana wczaiej warstwa wizaca z
betonu asfaltowego a gavarstwy whzacej wykonana wczmiej podbudowa z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie — dwie warstwy gérdalima wg. wymagazawartych w ST_D-04.04.02.
Przed rozieeniem warstwyscieralnej, podbudow z naley skropt emulsp asfaltows lub asfaltem
uptynnionym. llg¢ pozostatego asfaltu po odparowaniu wody z emuldji uptynniacza z asfaltu
uptynnionego powinna wynasod 0,2 do 0,5 kg/m2.

Skropienie powinno hiywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyrodgarowanie wody lub
odparowaniu uptynniacza (co najmniej 2 h).

5.4. Pojczenie meédzywarstwowe

Kazda utozong warstwe nalezy skropt emulsj asfaltovg lub asfaltem uptynnionym przed uatniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegogpaenia mgdzywarstwowego.

Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolugj uptynniacza podano w tablicy 5.

Tablica 5. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoldj uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z
Lp. Polgczenie nowych warstw emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uptynnionego kg/m

1 | Podbudowa asfaltowa

2 | Asfaltowa warstwa wyréwnawcza 0d 0,3do 0,5
lub wzmacniajca
3 | Asfaltowa warstwa wgizaca 0d 0,1do 0,3

4 | Asfaltowa warstwacieralna
Skropienie powinno hiywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyrodgarowanie wody lub
ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wyprzetaevynosi co najmniej:
- 8h przyildci powyzej 1,0 kg/mi emulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 2h przyildci od 0,5 do 1,0 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5 h przy ildci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.
5.5. Warunki przystapienia do rob6t
Warstwy z betonu asfaltowego z betonu asfaltowegzerhy¢ wykonywana, gdy temperatura otoczenia
jest nie nisza od +10°C. Nie dopuszcze siktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym
podiazu, podczas opaddéw atmosferycznych oraz silnegawv{at > 16 m/s).
5.6. Zaréb probny
Przed przysipieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwygVykonawca z odpowiednim
wyprzedzeniem poinformuje Inspektora Nadzoru o beien planowanej obowikowej produkcji
kontrolnej.
Sprawdzenie zawartoi asfaltu w mieszance oléta sk wykonupc ekstrakagj.
Tolerancje zawartzi skladnikow mieszanki mineralno-asfaltowej weigm skfadu zaprojektowanego
podano w Tablicy 6.

Tablica 6. Tolerancje zawasi sktadnikdw mieszanki mineralno-asfaltowej waigm sktadu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej probkooheckstrakcji, % m/m

Lp. Skitadniki mieszanki mineralno-asfaltowe Tolecm@m
Ziarna pozostage na sitach o oczkagh

T R 5,0
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3;
4,0; 2,0

Ziarna pozostage na sitach o oczkaéh
2. | (mm): +3,0
0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075

3. | Ziarna przechodge przez sito o oczkaeh +2,0
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0,075mm

4. | Asfalt +0,5

5.7. Wbudowywanie warstwyscieralnej i wiazacej z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna ¢bywbudowywana ukladagk wyposaong w ukiad

Z automatycznym sterowaniem grgbowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtacy
projektows. Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarigsza od minimalnej temperatury
mieszanki podanej w pkt 5.2. Zggczanie mieszanki powinno odbyivsic bezzwltocznie, zgodnie ze
schematem prz&j walca ustalonym na odcinku prébnym. Zalegassosowanie walcow wibracyjnych
0 masie nie mniejszej D Mg, a walcéw ogumionych o masie nie mniejszejlié Mg.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieezagzania powinna wynashie mniej nk:

- dla asfaltu D 50 13%C,

- dla asfaltu D 70 12%C,

- dla asfaltu D 100 120,

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltow.

Zasady zagszczania mieszanki mineralno-asfaltowej podanokiv 57. Pocatkowa temperatura
mieszanki w czasie zaggczania powinna wyndashie mniej nk 130°C.

Wskaznik zag:szczenia utlbonej warstwy powinien kiyzgodny z wymaganiami podanymi w Tablicy 3.
Ztgcza w warstwigcieralnej powinny b§ wykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofgdo osi
drogi.

Ztgcza powinny by catkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny hiyw jednym poziomie.
Ztgcza robocze powinny Byréwno obcgte, posmarowane lepiszczem lub oklejone samopmyledma
asfaltowo-kauczukowi zabezpieczone przed uszkodzeniem w sposéb zatakeany przez Inspektora
Nadzoru.

Ztacze poprzeczne uktadanej warstégjeralnej i wizacej powinno by przesunjte o co najmniej 15 cm
wzgledem zhcza podbudowy.

5.7. Zag:szczanie mieszanki

Przy zagszczaniu mieszanki, naleprzestrzeganastpujacych zasad:

» zag:szczanie powinno odbywasie zgodnie z ustalonym schematem p$&ejalca, w zalenosci
od szerokéci zag:szczanego pasa roboczego, gégbakiadanej warstwy i rodzaju mieszanki,
zgodnie z wynikami oggnietymi na odcinku prébnym,

 pierwsze zagszczanie wykonabez wibracji,

» zag:szczanie rozpoczydad kravedzi nawierzchni ku osi,

» walowanie na odcinku tuku o jednostronnym spadlaleay rozpoczyna od dolnej krawdzi ku
gorze,

» najedzat na watowan warstwe kotem napdowym, w celu unikricia zjawiska fali przed
walcem (wyjtek: zbocza o diym nachyleniu),

« manewry walca naky przeprowadzaptynnie, na odcinku juzagszczonym,

» bezwzgédnie zabrania si postoju walca na ggctej mieszance lubswiezo wykonanej
nawierzchni, a tate postoju na vgczonej wibracji,

» rozpoczyna watowanie walcem gltadkim a nagghie ogumionym przy niskim @iieniu w
oponach, podwiszapc je w miae watowania,

» predkos¢ przejazdu walca powinna b&yednostajna w granicach 2+4 km/h na pika i w
granicach 4+6 km/h w dalszej fazie walowania,

- zabrania & uzywania walcow ogumionych z zytymi lub bieznikowanymi oponami i nie
posiadajcych maliwosci zmiany cénienia.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST_D-00.00.00 ,Wymagania ogolpl’6.

6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przysipieniem do robdét Wykonawca powinien wykénhadania lepiszcza, wypelniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki nadher-asfaltowej i przedstawiwyniki tych bada
Inspektorowi Nadzoru do akceptaciji.
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6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Castotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badad pomiaréw w czasie wytwarzania warstigieralnej i whzacej
Z betonu asfaltowego podano w Tablicy 7.

Lp. Badana cecha Minimalnaestotliwos¢ bada i pomiarow
1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégol km
2 | Rownd¢ podiwwna warstwy | kady pas ruchu planografem lubdato 10 m
3 | RGwna¢ poprzeczna warstwy nie rzadziej ni co 5m
4 | Spadki poprzeczne warstwi 10 razy na odcinkuidratjugaci 1 km
5 Rzdne wysokéciowe pomiar rzdnych niwelacji podtnej i
warstwy poprzecznej oraz usytuowania osi wedtud
6 | Uksztaltowanie osi w plani¢ dokumentacji budowy
7 Gruba¢ warstwy 2 probki z kadego pasgl 0 powierzchni do 3000
m
8 | Zlgcza podiune i poprzeczne cata dlugéc zlgcza
9 Krawedz, obramowanie cata dtugec
warstwy
10 Wyghd warstwy ocena ggta
11 Zagszczenie warstwy 2 probki z #dego pasgl 0 powierzchni do 3000
m
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.3.2.Szerokd¢ warstwy

Szerokd¢ warstwy scieralnej i wizacej z betonu asfaltowego powinnac¢bygodna z dokumentagi
projektows, z tolerancj +5 cm. SzerokiE& warstwy asfaltowej rej potazonej, nie ograniczonej
kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzihpowinna by szersza z kalej strony co
najmniej o grub&t warstwy na niej potamnej, nie mniej jednak ai5 cm.

6.3.3.ROWNG¢ warstwy

Nieréwnaici podtwzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego miwraueg BN-68/8931-04 [11] nie
powinny by wieksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 8. Dopuszczalne nieréwatbwarstw asfaltowych, mm

Lp. |Drogiiplace Warstwa Warstwa
scieralna wigzaca

1 Drogi klasy A, S 4 6

2 Drogi klasy G, GP 6 9

3 Drogi klasy Z, L, D oraz place i parkingi 9 12

6.3.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego d@nkach prostych i na tukach powinny ¢by
zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerancj = 0,5 %.

6.3.5.Rzecdne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny byyzgodne z dokumentagcprojektows, z tolerancj £ 1cm.
6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna kyusytuowana zgodnie z dokumentgpjojektows, z tolerangj 5cm.
6.3.7.Gruba¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna by zgodna z grubieia projektows, z toleranci + 10 %. Wymaganie to nie
dotyczy warstw o gruldgi projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wgna5 mm i warstwy

o grubdci od 2,5 do 3,5 cm, dla ktorej tolerancja wynb& mm.

6.3.8.Ztgcza podtune i poprzeczne
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Ztgcza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofedo osi. Zicza
w konstrukcji wielowarstwowej powinny Byprzesunjte wzgkdem siebie co najmniej o 15cm.géka
powinny by catkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.
6.3.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i gdzeniach w jezdni powinna wystatvad 3do5 mm
ponad ich powierzchai Warstwy bez opornikow powinny by wyprofilowane a w miejscach gdzie
zaszla konieczrig obckcia pokryte asfaltem.

6.3.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énjednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszegych sk i spekanych.

6.3.11.Zageszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zageszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny b§ zgodne z wymaganiami ustalonymi w recepcie
laboratoryjnej.

6.3.12.Sklad i uziarnienie warstwdcieralnej i whzacej z betonu asfaltowego

Badanie sktadu betonu asfaltowej polega na wykanekstrakcji wg PN-S-04001:1967 [8].

Wyniki powinny by zgodne z receptiaboratoryjm z tolerancj okreslong w ST.

6.3.13.Badanie witaciwosci asfaltu

Badanie asfaltu polega na olemiu jego penetracji i temperaturygkiienia.

Badanie nalgy wykonywa z czstotliwoscia podanm w ST lub wg wskazalnspektora Nadzoru.

6.3.14 Badanie wiéciwosci wypetniacza

Badanie wypetniacza polega na akeaiu jego uziarnienia i wilgotrio.

Badanie nalgy wykonywa z czstotliwoscia podanm w ST lub wg wskazalnspektora Nadzoru.
6.3.15.Badanie wiéciwosci kruszywa

Badanie kruszywa polega na aiemiu jego klasy i gatunku.

Badanie nalgy wykonywa z czstotliwoscia podanm w ST lub wg wskazalnspektora Nadzoru.
6.3.16.Pomiar temperatury sktadnikéw betonu asfaltowego

Pomiar temperatury sktadnikow betonu asfaltowegdegm na odczytaniu temperatury na skali
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce

Temperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboyateji ST.

Badanie nalgy wykonywa z czstotliwoscia podanm w ST lub wg wskazalnspektora Nadzoru.
6.3.17.Pomiar temperatury betonu asfaltowego

Pomiar temperatury betonu asfaltowego polega rkalkibtnym zanurzeniu termometru w mieszance
i odczytaniu temperatury.

Temperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w recepcie i SSkt&ama¢ pomiarul] 2
°C

Badanie nalgy wykonywa z czstotliwoscia podanm w ST lub wg wskazalnspektora Nadzoru.
6.3.18.Sprawdzenie wyghtu warstwyscieralnej i wizacej z betonu asfaltowego

Sprawdzenie wyghu warstwyscieralnej i wizacej polega na ocenie wizualnej jej wydli w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

Badanie nalgy wykonywa z czstotliwoscig podan w ST lub wg wskazalnspektora Nadzoru.
6.3.19.Wiasciwosci BA

Wiasciwosci betonu asfaltowego nale okresla¢ na prébkach zagzczonych metadMarshalla. Wyniki
powinny by zgodne z receptiaboratoryjn.

Badanie nalgy wykonywa z czstotliwoscig podan w ST lub wg wskazalnspektora Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST_D-00.00@nagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej warstégieralnej i whzacej z betonu
asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w ST__D-00.00M¢magania ogolne” pkt 8.

46



Roboty uznaje giza zgodne z dokumentggyrojektows, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoruw;gk
wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tolgrgooalanych w pkt 6 i PN-S-96025:2000 [10] daty
wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycyre podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w ST_D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 m2 warstwgieralnej i wiazacej z betonu asfaltowego obejmuje:
» prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
« 0znakowanie robat,
« dostarczenie materiatow,
» wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itf@gnsport na miejsce wbudowania,
« posmarowanie lepiszczem kredzi urzdzeir obcych i krawznikdw,
 skropienie mgdzywarstwowe,
 roztozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
« wykonanie pajczen podtuznych i poprzecznych,
» obcicie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
» przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahgrado nawierzchni drogowyckZwir i
mieszanka.
PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa famdm@awierzchni drogowych
PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndtgrao nawierzchni drogowych. Piasek
PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sateczzuzla stalowniczego do nawierzchni
drogowych
PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowakdwanie, znakowanie i transport
PN-EN 12591:2004 Asfalty i produkty asfaltowe. Wygaaia dla asfaltéw drogowych
PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty uptym@cAUN do nawierzchni drogowych
PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody khatdas mineralno-bitumicznych i nawierzchni
bitumicznych
9. PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznych powierzchniowych utrwale
stosowanych na drogach, lotniskach
i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu
10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. iazehnie asfaltowe. Wymagania
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rosaimawierzchni planografem i fat
10.2. Inne dokumenty
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych, IBDIM, Warszawa, 1997
13. Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfaltgowe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcije -
zeszyt 54
IBDiIM, Warszawa, 1997
14. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &xfed EmA-99, Informacje, instrukcje - zeszyt
60, IBDiM, Warszawa, 1999
15. WT/MK-CZDP84. Wytyczne techniczne oceny jakbgrysow izwirdw kruszonych
Z naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego patzonych do nawierzchni drogowych, CZDP,
Warszawa, 1984
16. Zasady projektowania betonu asfaltowego cckazonej odpornici na odksztatcenia trwate.
Wytyczne oznaczania odksztatcenia i modutu sztyeinmieszanek mineralno-bitumicznych megod
petzania pod obgkeniem statycznym, Informacje, instrukcje - zeg;tIBDiM, Warszawa, 1995.
17. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjrda 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadhogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43
21999 r., poz. 430).
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D - 06.02.01 PRZEPUSTY

1. WSTEP

1. 1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YS® wymagania dotyege wykonania

i odbioru rob6t zwizanych z wykonaniem przepustu z rur HDPE.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegoblowa specyfikacja techniczna (ST) stanowinidzujaca podstaw jako dokument przetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét neodze gminne;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Przepust - obiekt wybudowany w formie zamitej obudowy konstrukcyjnej, stacy do

przeprowadzenia wody matych ciekédw wodnych pod pasy.

1.4.2.Przepust rurowy - przepust, ktérego konstrukcjgnaovykonana jest z rur.

1.4.3.Scianka czotowa - konstrukcja stabilizop przepust na wlocie i wylocie i podtrzymea nasyp

drogi.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

2. MATERIALY

2.1. Materiat przepustu

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu przepusiést rura PEHBrednicy 400 mm.

2.2. Podbudowa/ tawa przepustu

Przepust utzony kedzie na tawie z pospéiki gr. 25 crcianki czotowe obigone kamieniem na

podsypce cementowo-piaskowej.

2.3. Zaprawa cementowa

Do umocnienigcianek czotowych zastosowiamier na podsypce cementowo-piaskowej gr. 10 cm.

3. SPRZET

3.1. Sprat do wykonania przepustow

Wykonawca przyspujacy do wykonania przepustéw powinien wykéazse mazliwosciag korzystania

Z nasgpujacego sprgtu:

— koparek,

betoniarek,

— dozownikéw wagowych do cementu,

— sprztu do zagszczania: ubijakigczne i mechaniczne, zgggczarki ptytowe.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatéw

Transport materialbw do budowy przepustow powiniedbyw& sie za pomog dowolnych

samochodow, ktére w bezpieczny sposbdb bez ustaralostarcza materiat.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobovdzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie

— odwodnienia,

— czasowego przerenia koryta cieku w przypadku przepltywu wody w rewna ktorym bdzie
wykonywany przepust,

— wytyczenia osi przepustu i krgazi wykopu,

5.2. Wykop

Sposdb wykonywania robét ziemnych pod fundamestinek czotowych i faw fundamentowy

powinien by dostosowany do wielkoi przepustu, gbokasci wykopu, uksztattowania terenu i rodzaju

gruntu. Wykop naley wykonywa w takim okresie, aby po ich zakzeniu mana bylo przysipi¢ do

wykonywania przepustu.

5.4. Lawa pod przepust

tawa fundamentowa powinna dywykonana zgodnie z dokument@acprojektows i ST. Jeel

dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej to tawalamentowa me by wykonana z pospotki gr.

25 cm.

Dopuszczalne odchyiki dla taw fundamentowych pragfpuw wynosaz:

- dla wymiaréw w planie +5cm,
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— dla rzdnych wierzchu tawy: 2 cm.

5.5.Scianki czotowe

Scianki czotowe przepustu ot#gé kamieniem na podsypce cementowo-piaskowej grmo ¢
5.6. Zasypka przepustow

Zasyplk (mieszanka, piasek, grunt rodzimy) rgleuklad& jednoczénie z obu stron przepustu,
warstwami o jednakowej grubd z jednoczesnym zagzczaniem.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci wykonywanych robot

Kontrole jakasci robét naley wykona w oparciu o dokumentagprojektows, ST.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowg jest m (metr) wykonanego przepustu.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengagjrojektows, ST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m przepustu obejmuje:

— roboty pomiarowe i przygotowawcze,

— wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem,

— dostarczenie materiatow,

— wykonanie faw,

— wykonanie deskowania i rozebranie,

— monta konstrukcji przepustu,

— wykonanie zasypki i zagzczenie,

— umocnienie wlotéw i wylotéw,

— uporzdkowanie terenu.

D-06.03.01 WYKONANIE POBOCZY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtecznej (ST) $ wymagania dotyce wykonania
i odbioru rob6t zwjzanych z wykonanie obustronnych, jednostronnychoppp z mieszankiwirowej
0/22 mm szer. 0,75 m.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygiokontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na
drodze lénej.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét aganych z wykonanie
obustronnych poboczy z mieszatlirowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymaii pojazdow,
umieszczenia ugzlzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzagta jednoczéie
do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dktad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaasiescinania poboczy.

1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania e#upnia poboczy polmne poza pasem
drogowym.

1.4.4.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagaogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycrce roboét

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojid 1.5.
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2. MATERIALY
W niniejszym zadaniu materiatem, jakiego ngleuzywaé do wykonania poboczy jest mieszanka
zwirowa 0/22 mm uzyskana w wyniku przekruszenia wgeoskalnego lub kamieni narzutowych wg PN-
B-11111. Kruszywo powinno lByjednorodne bez zanieczyszazsbcych i bez domieszek gliny.
2.1. Mieszankazwirowa
Optymalna mieszankawirowa powinna mié ramowy sklad uziarnienia wg tablicy 1, a jej krayw
uziarnienia powinna posiaélaziarnienie cigte i leze¢ w obszarze ok&onym na rysunku 1.

Tablica 2. Ramowy skiad uziarnienia optymalnejsnénki gliniastaawirowej

Wymiary oczek Przechodzi przez sito, %
kwadratowych
sit (mm) na warstwdolng na warstw gorm
40 - 100 - -
20 100 70 - 100
2 90 30 90 40
0,05 25 10 25 10
0,002 7 4 7 4
Frakcje
ka- ilo
i Jwi lask lowa >
. o mienn lwrowa plaskowa pyto "f’amo —g
% — 10 . AQ - ps ! 90 EES
88 20 \ . Na warstwe o I | 80 oo
Q o \ ' ) 1/ gé ng 1 o4 :N
iy T 70 3 2
B2 ot EL WL Na e o 54
9 : N1 oyt el N : 50 3.8
9 M 50 - RN ' 4
o .2 : M ol N : 5 E
E3 60 - +8 N . 40 d
2 70 : N AL 30 g
8 FoNIN -1 7S5 . N
N 80 T ~ 20
[~ I .
90 - b— 10
”II 99‘.‘ )
100 * o = ©
o § 2~ 888 588 38
Srednice zastgpcze d [mm]
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania poboczy

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét okénych w niniejszej ST powinien wykazasic
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

tadowarka,

walec,

ptytowa zagszczarka wibracyjna,

samochdd ezarowy do przewozu mieszankiirowej.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidragjdpkt 4.

4.2. Transport materiatow
Przy wykonywaniu robot okéeonych w niniejszej ST, mma korzystd z dowolnych srodkow

transportowych przeznaczonych do przewozu mieszavikowej.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie poboczy

Mieszanka powinna kyréwnomiernie rozktadany na catej szer@topobocza oraz profilowana do
wymaganego spadku poprzecznego za pamdwniarek.

Zageszczenie gruntu o optymalnej wilgotod powinno by dokonywane za pomgavalcéw, ktorych
rodzaj Wykonawca uzgodni zAynierem. Zagszczenie gruntu natg prowadzé od kravedzi poboczy
w kierunku krawgdzi nawierzchni. Zaggzczona powierzchnia powinnadgdwna, posiadajednakowy
spadek poprzeczny zgodny ze spadkiemzoathpm oraz nie posiadaladéw kot od walcow. Wskanik
zag:szczenia poboczy powinien dygodny ze wskanikiem zagszczenia podanym w pkcie 5.4.
Zageszczenie utbonej warstwy materiatu nate prowadzé od krawedzi poboczy w kierunku kragdzi
nawierzchni. Rodzaj spgil do zagszczania musi liy zaakceptowany przez Ayniera. Zagszczona
powierzchnia powinna ldyréwna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z zatoym w dokumentacji
projektowej, oraz nie posiadldladow po przejciu walcow lub zagszczarek.

Wskaznik zagszczenia wykonany wedlug BN-77/8931-12 [3] powiniegnost co najmniej 0,97
maksymalnego zggzczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodiélz2B-04481 [1].

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zakzeniu robét podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cazstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanych poboczy

Lp. | Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwosé
pomiaréw

1 Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 Réwna¢ podiuzna co50m

3 Réwna¢ poprzeczna

6.1.1.Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinny kzgodne z dokumentagcprojektows, z tolerancj + 1%.
6.1.2.ROWNG¢ poboczy
Nieréwnaici podiwzne i poprzeczne nate mierzy¢ fatg 4-metrovg wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny
przeswit pod tat nie mae przekraczal5 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogéblne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00¢magania ogdélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Qu@@magania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, ST i wymaganiami leyniera, jeel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycyce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 firobét obejmuije:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
- dostarczenie materiatu,
— roziozenie materiatu,
— zagszczenie poboczy,
— przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigiz
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04481  Grunty budowlane. Badania labmwyjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenonawierzchni planografem i fat
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3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskika zagszczenia gruntu.
10.2. Inne materiaty
4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogoalsoty ziemne.

D-06.04.01 ROWY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjveymagania dotycze wykonania i odbioru robét
zwigzanych z budowrowdw jedno-lub obustronnych trapezowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) stosowestjako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t olkilenych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zw@nych
z pogtbianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.ROw - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktéry zbiera i odprowadza wod
1.4.2.RO6w przydrany - réw zbierajcy wod: z korony drogi.

1.4.3.ROw odptywowy - réw odprowadzgly wodt poza pas drogowy.

1.4.4.ROw stokowy - réw zbieragy wod: sptywapca ze stoku.

1.4.5.Pozostate oki&enia podstawowegszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 yWagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D- 00.00.00 ,Wymagania ogoia”1.5.

2. MATERIALY

Humus- ziemia urodzajna, powinna zawéeca najmniej 2% agci organicznych, powinna lbywilgotna
i pozbawiona kamieni wkszych od 5cm oraz wolna od zanieczysaczeobcych.
W przypadkach watpliwych Inwestor mae zlecé wykonanie badaw celu stwierdzeniaze odpowiada
nastpujacym wymogom:

1) Optymalny sktad granulometryczny

- frakcja ilasta D<0,002mm (12-18%)

- frakcja pylasta D 0,002-0,05mm (20-30%)

- frakcja piaszczysta D 0,05-2mm (45-70%)

2) zawarté¢ fosforu >20mg/m2

3) zawarté¢ potasu >30mg/m2

4) kwasowé¢ Ph>5,5

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonywania rob6t remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot powinien wykazasic mazliwosciag korzystania
Z nasgpujacego spretu:

- koparek podsbiernych,

- spycharek lemieszowych,

- rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,

- urzzdzen kontrolno-pomiarowych,

zagszczarek pltytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrej@pkt 4.4.2.

4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robot okéeonych w niniejszej ST, mma korzystd z dowolnych srodkow
transportowych.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00MQ/Mymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu nammesgjo przez wag scigciu trawy i krzakow
w obrebie rowu.

5.3. Pogebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac nalgy uzysk& podane powej wymiary geometryczne rowu i skarp, zgodne z PN-S
02204 [1]:

- dla rowu przydrenego w ksztalcie:

a) trapezowym - szerokédna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp 1:1&akos¢ od 0,30 m do

1,20 m liczona jako mica pozioméw dna i nszej kravedzi gérnej rowu;

Najmniejszy dopuszczalny spadek patiy rowu powinien wynosi 0,2%; w wyptkowych sytuacjach
na odcinkach nie przekracgaych 200 m - 0,1%.

Najwickszy spadek podimy rowu nie powinien przekracza

a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- W gruntach piaszczystych - 1,5%,

b) przy umocnionych skarpach i dnie

- darnir - 3,0%,

5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochogtzgo z umacnianych rowow i skarp rglewywiezé w miejsce
wskazane przez Inwestora.

Sposbdb zniszczenia pozostatiopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami ST lub
wskazaniami layniera.

Rowy naley umocné 10cm warstw humusu pochodzego z ze zdgia humusu.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Pomiary kontrolne naky przeprowadza w obecnéci osoby upowznionej przez Inwestora,
a o zamiarze wykonania ww. badaalezy powiadomé Zamawiagcego lub osop wyznaczonp przez
Niego minimum dzié wczenie;j.

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélpkt’6.

6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowskarp

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiaréw
1 |Spadek podizny rowu 1 km na kade 5 km drogi
2 | Szerokdc¢ i giebokas¢ rowu 1lraz na 100 m
3 | Powierzchnia skarp lrazna 100 m

6.2.1.Spadki podtine rowu

Spadki podtiane rowu powinny b§ zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerancj +-0,5% spadku.
6.2.2.Szerokdc¢ i glebokas¢ rowu

Szerokd¢ i glebokas¢ rowu powinna b§ zgodna z dokumentacprojektows z tolerangg +-5 cm.
6.2.3.Powierzchnia skarp

Powierzchng skarp naley sprawdza szablonem. PrZeit miedzy skarp a szablonem nie powinien
przekraczé 3cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00¢magania ogdélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovg jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/@magania ogdlne” pkt 8.
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Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycyre podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:

[J roboty pomiarowe i przygotowawcze,

1 oznakowanie robat,

[ oczyszczenie rowu,

[J pogkbianie i profilowanie rowu,

[J sciecie trawy i krzakow,

1 odwiezienie urobku,

[J roboty wykaiczeniowe,

- przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikachnicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog

2. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania.

10.2. Inne materiaty

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoaloty ziemne

Opracowat:

in Tomasz Rykowski
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